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บทคัดย่อ 
 

ในปัจจุบันการเกษตรกรรมมีความเจริญก้าวหน้าไปอย่างรวดเร็วและมีการนําเทคโนโลยีต่างๆ มาใช้งานเพ่ือให้เกิด 
ผลผลิตและประโยชน์สูงสุด ในด้านการตรวจสอบความเจริญเติบโตของพืช โดยเฉพาะพืชท่ีให้ผลผลิตทางใบ เช่น ผักคะน้า 
ผักกวางตุ้ง ซ่ึงในการตรวจสอบความเจริญเติบโตของพืชประเภทนี้ ใช้วิธีการทาบใบกับกระดาษสเกล (Scale Paper) ซ่ึงยาก
ต่อการจัดเก็บข้อมูล ดังนั้นวิธีการหนึ่งท่ีถูกนํามาใช้ในการตรวจสอบคือ การประยุกต์ใช้เทคนิคต่างๆ ของการประมวลผลภาพ
ในการวัดความเจริญเติบโตของใบพืชด้วยเครื่องสแกนร่วมกับอุปกรณ์แท็ปเล็ต (Tablet) คุณสมบัติหนึ่งท่ีนํามาใช้ คือ        
การเปรียบเทียบอัตราส่วนของภาพวัตถุต่อขนาดภาพท่ีถ่ายได้ และรวมถึงการออกแบบให้เคร่ืองมือในการวัด สามารถ
เคลื่อนย้ายได้โดยง่าย ผลการทดสอบของใบพืชจํานวน 5 ประเภท ระหว่างเคร่ืองมือวัดขนาดใบพืชกับเคร่ืองมือวัดขนาดใบพืช
มาตรฐาน โดยผลท่ีได้มีค่าความใกล้เคียงกับเคร่ืองมือวัดขนาดใบพืชมาตรฐาน 
 
คําสําคญั: การคํานวณใบไม้, การประมวลผลภาพ, คอมพิวเตอร์วิชั่น  

 
Abstract 

 
Currently agriculture is developed rapidly. It have the technology used to achieve productivity 

and profitability. In monitoring the growth of plants, especially plants that yield the leaves, such as kale, 
pakchoi chinese cabbage, which is to ensure the growth of the plant are used to brace the Scale Paper, 
as difficult storage. So how can one be used to monitor the application of various techniques of image 
processing to measure the growth of a plant with a scanner combined with Tablet devices. One feature 
is used to comparing the ratio of the size of the object image frames and including the design of the tool 
in the measurement can be moved easily. The experimental results show that the performance 
measurement presented, which test with 5 different the plant leaves, compared to standard 
measurement. Moreover the accuracy of performance is similarly of standard measurement, which its 
accuracy is comparable to the standard measurement. 
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1. บทนํา 
 

ในการเกษตรสมัยใหม่ได้มีการนําเทคโนโลยีชั้นสูงมาใช้เพ่ือเพ่ิมผลผลิต ได้แก่ เทคโนโลยีเคร่ืองจักรกลและ
เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์ในการควบคุมผลผลิตทางการเกษตร และรวมไปถึงการใช้เทคโนโลยีชีวภาพในการปรับปรุงพันธ์ุพืช 
สัตว์ หรือจุลินทรีย์ ให้มีคุณสมบัติท่ีดีกว่าเดิม รวมไปถึงการใช้เทคโนโลยีด้านการประมวลผลสัญญาณดิจิตอล เช่น การ
ประมวลสัญญาณภาพถ่ายจากดาวเทียม เพ่ือประมาณการผลผลิตล่วงหน้าหรือการตรวจสอบสายพันธ์ุพืชจากการจับคู่พันธุ
วิศวกรรม ประเทศไทยเป็นประเทศท่ีมีทรัพยากรท่ีเหมาะสมแก่การเพาะปลูกพืชได้ตลอดทั้งปี แต่การเกษตรกรรมยังคงไม่
พัฒนาเท่าท่ีควร มีการใช้พลังงานและวัตถุดิบ เช่น ปุ๋ยและยาฆ่าแมลงเกินความจําเป็นและขาดประสิทธิภาพ ซ่ึงสามารถ
ก่อให้เกิดผลเสียกับการเจริญเติบโตของพืชได้ โดยการศึกษาการเจริญเติบโตของพืชส่วนใหญ่อาศัยการสังเกตจดจํา หรือการ
จดบันทึกแบบชั่งตวงวัด ซ่ึงวิธีการดังกล่าวไม่ได้อธิบายกระบวนการสรีรวิทยาท่ีเกี่ยวข้องกับการเจริญเติบโตของพืช โดยเฉพาะ
ข้อมูลท่ีเกี่ยวข้องกับประสิทธิภาพจากการสังเคราะห์แสงของพืช และแม้ว่าในปัจจุบันมีการพัฒนาเคร่ืองมืออุปกรณ์ทาง
วิทยาศาสตร์ เพ่ือบันทึกข้อมูลสรีรวิทยาของพืชท่ีมีความแม่นยําสูง สะดวกและรวดเร็ว แต่กลับมีราคาแพง หรือต้องนําเข้าจาก
ต่างประเทศ ซ่ึงเคร่ืองมือท่ีใช้ยังคงมีการจํากัดการใช้เฉพาะในมหาวิทยาลัยเท่านั้น  

กระบวนการประมวลผลภาพเป็นวิธีหนึ่งท่ีได้รับความนิยม ในการนํามาประยุกต์ใช้งานร่วมกับการจําแนกสิ่งของ
จํานวนมากๆท่ียากต่อการตรวจสอบหรือคัดแยกคุณภาพ เช่น การคัดแยกสีเมล็ดข้าวเปลือกในด้านการเกษตร หรือการ
ตรวจสอบเชื้อมะเร็งในด้านการแพทย์ เป็นต้น กระบวนการประมวลผลภาพมีเทคนิคและข้ันตอนวิธีประมวลผลท่ีแตกต่างกัน 
โดยข้ึนอยู่กับลักษณะของข้อมูลภาพ การประมวลผลภาพจําเป็นต้องอาศัยการนําเข้าข้อมูล จากกล้องถ่ายภาพดิจิตอลหรือ
อุปกรณ์รับสัญญาณแสงอ่ืนเป็นตัวรับสัญญาณภาพ จากนั้นจึงส่งไปประมวลผลตามโปรแกรมท่ีได้ออกแบบไว้ เพ่ือแสดงค่าได้
ตามที่ต้องการ 

ดังนั้นงานวิจัยนี้จึงเสนอ การวัดปริมาตรพ้ืนท่ีใบไม้ด้วยภาพใบไม้จากการสแกนภาพบนอุปกรณ์พกพา เพ่ือใช้ในงาน
ด้านการเกษตรของชุมชนเขตจังหวัดนครปฐม โดยอาศัยเคร่ืองสแกนภาพในการนําเข้ามูลภาพใบไม้ และแสดงผลการทํางาน
ผ่านอุปกรณ์แท็บเล็ต (Tablet) จากนั้นทําการเปรียบเทียบประสิทธิภาพการทํางานกับอุปกรณ์วัดปริมาตรพ้ืนท่ีใบไม้ท่ีมีขาย
อยู่ในตลาดท่ัวไป ท้ังนี้เพ่ือนําองค์ความรู้จากการวิจัยไปใช้ในการบริการวิชาการให้กับชุมชนในเขตจังหวัดนครปฐม ซ่ึงเป็น
ชุมชนเกษตรกรรมและเป็นเข้าถึงโจทย์ปัญหาของการวิจัยในเชิงลึกต่อไป 
 
2. วัตถุประสงค์ในการศึกษาและการวิจัย 
 
 เพ่ือออกแบบและพัฒนาการประมวลผลภาพสําหรับงานด้านการเกษตรในชุมชนเขตจังหวัดนครปฐม 
 
3. สมมุติฐานและงานวิจัยท่ีเก่ียวข้อง 
 

การประมวลผลภาพเป็นการประมวลผลเกี่ยวกับการแปลงข้อมูลภาพ ท่ีอยู่ภายใต้รูปแบบข้อมูลประเภทดิจิตอล 
(Digital Format) ซ่ึงสามารถนําข้อมูลภาพท่ีได้ผ่านกระบวนการต่างๆ ด้วยดิจิตอลคอมพิวเตอร์ในระบบของดิจิตอล ซ่ึงการ
นําเข้าข้อมูลและการส่งออกข้อมูลของระบบอยู่ในรูปแบบดิจิตอลเท่านั้น โดยส่วนใหญ่การประมวลผลภาพแบ่งการทํางาน
ออกเป็น 3 ส่วนหลัก ได้แก่ ส่วนการนําภาพเข้าสู่การประมวลผล (Input Image), ส่วนการประมวลผลข้อมูลภาพ (Image 
Processing) และส่วนการแสดงผลข้อมูล (Display Output) [4] ดังแสดงในรูปภาพท่ี 1 

 
   
 

 
รูปภาพท่ี 1 บล็อกไดอะแกรมการทํางานของการประมวลผลภาพ 

 

Input Image Image Processing Display Output 
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ซ่ึงในการประมวลผลข้อมูลภาพของการหาวัตถุ [1] ดังแสดงในรูปภาพท่ี 2 ประกอบด้วย การแบ่งส่วนภาพ (Image 
Segmentation) [3]  การปรับปรุงภาพ (Image Enhancement) และการหาวัตถุท่ีต้องการจากภาพ (Object Finding) ซ่ึง
แต่ละส่วนมีหน้าท่ีดังต่อไปน้ี 
 
 
 

Framework for Object Finding 
 

รูปภาพท่ี 2 บล็อกไดอะแกรม โครงร่างการหาวัตถุจากภาพ 
 

3.1 การแบ่งส่วนภาพ 
2.1.1 ความเข้มของสี (Intensity Segmentation) 
เป็นการตัดบางส่วนของภาพจากภาพท่ีได้ท้ังหมดเพื่อนํามาประมวลผลหรือเพ่ือระบุสิ่งท่ีต้องการจากภาพ 

เช่น การตัดบางส่วนของภาพด้วยค่าความเข้มของสี [6] ซ่ึงพิจารณาความเข้มแสงของจุดภาพภายในภาพ ดังสมการท่ี (1) 
 

                                        (1) 
 

เม่ือ g(x,y) เป็นตําแหน่งของข้อมูลภาพ ณ ตําแหน่งแถวท่ี x และ หลักท่ี y ตามลําดับ และ T คือ ค่าขีด
แบ่ง (Threshold) ซ่ึงผลของการตัดบางส่วนของภาพจากภาพหน่ึงภาพ ข้ึนอยู่กับค่าขีดแบ่ง ของส่วนประกอบท่ีเป็นความเข้ม
ของสี ทําให้ได้ภาพในส่วนท่ีต้องการ 

 

3.1.2 แอ็กทีฟคอนทัวร์ (Active Contour) 
แอ็กทีฟคอนทัวร์มีหลักการในการสร้างเส้นคอนทัวร์ เป็นการสร้างเส้นบนระนาบท่ีไม่มีจุดตัดโดย

เปลี่ยนแปลงรูปร่างตามวัตถุท่ีต้องการในภาพจนรอบวัตถุท่ีต้องการ แอ็กทีฟคอนทัวร์ถูกนําเสนอขึ้นคร้ังแรกในบทความวิจัย
ของ Kass และคณะ [2] ดังสมการท่ี (2) 

 

                            (2) 
 

เม่ือ  แทนการชี้ตําแหน่งลําดับบนการคอนทัวร์ในโดเมนเชิงพ้ืนท่ี (Spatial Domain) ของภาพ 
  

3.2 การปรับปรุงภาพ 
เป็นกระบวนการปรับปรุงคุณภาพของภาพให้ดีข้ึน จากการปรับปรุงสัญญาณภาพท่ีได้จากการถ่ายภาพด้วย

วิธีการลดสัญญาณรบกวน การทําขอบให้มีความเด่นชัด การเกลี่ยเฉดสีภายในของภาพหรือวิธีการอ่ืน ซ่ึงทําได้หลายวิธี เช่น 
3.2.1 การเกลี่ยเฉดสีภาพด้วยวิธี Adaptive Thresholding [5] 
เป็นวิธีการหนึ่งท่ีทําการปรับปรุงภาพท่ีมีเฉดสีไม่สมํ่าเสมอ ให้ได้ภาพที่มีเฉดสีท่ีสมํ่าเสมอเท่ากัน ตลอดท้ัง

ภาพ โดยส่วนสําคัญภายในภาพยังคงอยู่ โดยวิธีการนี้ประกอบด้วย การสร้างหน้าต่างเคลื่อนท่ีในการเปรียบเทียบ (Moving 
Windows) ขนาด m x n แสดงในรูปภาพท่ี 3 
 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพท่ี 3 หน้าต่างเคลื่อนท่ีสําหรับการเกลี่ยเฉดสีภาพ 

Image Segmentation Image Enhancement Object Finding 

 30  20  12  03  40  31  09  02  04  12
 20  10  60  44  53  55  21  66  55  23
 44  30  32  23  64  33  44  65  30  32
 24  44  67  44  59  31  22  11  41  27
 10  23  47  36  49  40  33  77  32  03
 13  33  43  42  33  33  41  72  22  10 
 20  24  29  21  41  31  79  41  82  32 
 62  26  66  97  38  64  71  89  40  45 
 

1      1      1 
1      1      1 
1      1      1 

ภาพระดับสีเทา 

หน้าต่างเคลื่อนท่ี 
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โดยที่ n ควรเป็นเลขคี่ เพราะสามารถแบ่งสองข้างให้สมดุลกันจากจุดกึ่งกลางท่ีแบ่งได้ โดยจุดกึ่งกลาง
ระหว่างสองข้างมีค่าน้ําหนักมากท่ีสุด รูปแบบของหน้าต่างเคลื่อนท่ีมีหลายแบบ เช่น แบบสี่เหลี่ยม แบบวงกลม แบบวงรี เป็น
ต้น จากนั้นนําหน้าต่างเคลื่อนท่ี วางที่ตําแหน่งเร่ิมต้นของภาพ แล้วนําค่าระดับสีเทา (Gray Scale) ทุกตําแหน่งท่ีอยู่ภายใต้
หน้าต่างเคลื่อนท่ี มารวมกันตามรูปแบบของหน้าต่างการเคล่ือนท่ี จากนั้นหารด้วยจํานวนช่องท้ังหมดของหน้าต่างเคลื่อนท่ี 
ทําให้ได้ค่าขีดแบ่ง ท่ีอยู่ภายในหน้าต่างเคลื่อนท่ีนั้น ทําการหาค่าขีดแบ่งไปเร่ือยๆ ในตําแหน่งท่ีไม่ซํ้ากันตลอดท้ังภาพ โดยค่า
ระดับสีเทาท่ีได้มีค่ามากกว่าค่าขีดแบ่ง กําหนดให้จุดภาพนั้นเป็นสีขาว แต่ถ้าค่าระดับสีเทาของจุดภาพน้อยกว่าค่าขีดแบ่ง 
กําหนดให้จุดภาพนั้นเป็นสีดํา ผลลัพธ์ท่ีได้จะเป็นภาพขาวดํา  

 

3.2.2 การปรับปรุงภาพด้วยมอร์โฟโลจี (Morphology) 
   เป็นวิธีลดสัญญาณรบกวนท่ีมีในภาพท่ีเกิดข้ึนจากหลายสาเหตุ เช่น ความไม่สมํ่าเสมอของแสงจากรอยน้ิว
มือท่ีเกิดจากการสัมผัสหน้าเลนส์ ความผิดพลาดในการส่งผ่านข้อมูล เป็นต้น โดยสามารถปรับปรุงภาพให้ดีข้ึนจากการลบ
จุดภาพ (Pixel) ในภาพท่ีไม่พึงประสงค์ซ่ึงประกอบด้วยกระบวนการทํา Erosion และการทํา Dilation 
 
4. วิธีดําเนินการวิจัย 
 

ในหัวข้อนี้อธิบายภาพรวมของระบบ และขั้นตอนวิธีการดําเนินการวิจัยของระบบ 
 
4.1 ภาพรวมของระบบการทํางาน 

 ระบบท่ีทําการนําเสนอ ถูกพัฒนาด้วยโปรแกรม Microsoft Visual C# โดยใช้ไลบาร่ี (Library) Emgu CV  และใช้
อุปกรณ์แท็บเล็ต Acer รุ่น Iconia W3 ร่วมกับ เคร่ืองสแกน Canon รุ่น LiED 110 ซ่ึงใช้ในการส่งสัญญาณภาพได้ โดยมี
ลักษณะการทํางานโดยรวมแสดงในรูปภาพท่ี 4 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพท่ี 4 ระบบการประมวลผลใบไม้ 
 

4.2 ขั้นตอนวิธีการดําเนินการวิจัยของระบบ 
เม่ือนําใบไม้เข้าสู่เคร่ืองสแกน โปรแกรมจะทําการสแกนใบไม้ ทําให้ได้ภาพประเภท *.jpg ซ่ีงสามารถนําภาพมาแทน

ค่าของสีในรูปแบบของสีแดง (Red) สีเขียว (Green) และสีน้ําเงิน (Blue)  หรืออาร์จีบี (RGB) โดยมีค่าความละเอียดของภาพ
อยู่ท่ี 1,275 x 1,750 จุดภาพ ดังแสดงในรูปภาพท่ี 5 
 

 
 

รูปภาพท่ี 5 ภาพใบไม้ท่ีได้จากการสแกน 

นําภาพเข้าสู่การ
ประมวลผล 

การปรับปรุงภาพ 

การสร้างขอบรอบวัตถุ การคํานวณหาเชิงพ้ืนที่ของวัตถุ 

การตัดบางส่วนของภาพ 

การแทนค่าหน่วยต่อพ้ืนที ่แสดงผลการคํานวณ 

นําใบไม้เข้าสู่ 
เครื่องสแกน 
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จากภาพท่ี 5 ทําการแปลงภาพจากภาพสีอาร์จีบีให้เป็นภาพระดับสีเทา เพ่ือลดระดับของโดเมนภาพลงให้เหลือเพียง
โดเมนเดียวท่ีมีค่าของจุดภาพ ต้ังแต่ 0 – 255 ค่า จากนั้นนําภาพระดับสีเทาท่ีได้ แปลงเป็นภาพขาวดําหรือภาพไบนาร่ี 
(Binary Image) ซ่ึงมีค่าสองระดับ คือระดับ 0 (ดํา) และระดับ 1 (ขาว) เพ่ือให้สามารถประมวลผลท่ีค่าสองระดับได้ แสดงใน
รูปภาพท่ี 6 

                                               
            (a) ภาพสีRGB                   (b) ภาพระดับสีเทา             (c) ภาพไบนาร่ี           (d) ภาพผ่านการปรับปรุง 

รูปภาพท่ี 6 ผลการแปลงภาพระดับสีเทา 
 

จากนั้นทําการปรับปรุงภาพด้วยวิธีการมอร์โฟโลจี ซ่ึงเป็นกระบวนการในการปรับปรุงโครงสร้างของภาพและเป็น
การปรับปรุงคุณภาพของภาพท่ีมีสัญญาณรบกวน (Noise) ให้มีคุณภาพของภาพท่ีดีข้ึน โดยในงานวิจัยนี้ ใช้กระบวนการ 
โอเพนน่ิง (Opening) ซ่ึงเป็นการใช้กระบวนการกัดกร่อน (Erosions) ในการลดขนาดของสัญญาณรบกวนในพ้ืนท่ีท่ีต้องการ 
จากนั้นทํากระบวนการขยาย (Dilations) เพ่ือคืนพ้ืนท่ีจากการกัดกร่อน ซ่ึงเม่ือนําภาพท่ี 6(c) ผ่านวิธีการมอร์โฟโลจี ผลท่ีได้
แสดงในรูปภาพท่ี 6(d) 

 

4.2.1 การสร้างกรอบรอบวัตถุ 
เม่ือได้ภาพขาวดําท่ีผ่านการปรับปรุงภาพด้วยวิธีการมอร์โฟโลจี จากนั้นหาบริเวณท่ีมีพ้ืนท่ีสีดําท้ังหมด และ

สร้างเส้นกรอบรอบวัตถุด้วยการแทนค่าตําแหน่ง (X,Y) ในบริเวณท่ีมีพ้ืนท่ีสีดํา และสร้างเส้นกรอบรอบวัตถุด้วยตําแหน่ง (X,Y) 
ท่ีภาพต้นฉบับ หรือภาพท่ีนําเข้าสู่โปรแกรมผลท่ีได้ แสดงดังรูปภาพท่ี 7 
 

 
รูปภาพท่ี 7 เส้นกรอบรอบวัตถุ 

4.2.2 การหาพ้ืนท่ี 
ในข้ันตอนการหาค่าขนาดของใบไม้สามารถหาได้จากการเปรียบเทียบจํานวนของจุดภาพท่ีเกิดข้ึน โดยใช้ความ

สูงท่ีสูงท่ีสุด และความกว้างท่ีกว้างท่ีสุด ซ่ึงค่าท่ีได้มีหน่วยเป็นจํานวนจุดภาพ ซ่ึงต้องทําการแปลงค่าของจํานวนจุดภาพท่ีได้ 
เป็นหนว่ยมาตรฐานสากล โดยกําหนดหน่วยเป็นมิลลิเมตร (mm.: Millimeters) โดยการต้ังสมมุติฐานของค่าท่ีได้เปรียบเทียบ
กับจํานวนจุดภาพท่ีสร้างกรอบรอบวัตถุ จากนั้นนําค่าท่ีได้มาคํานวณหาขนาดของใบไม้ แสดงในรูปภาพท่ี 8 

 

   
 
 
 

 
 
 

รูปภาพท่ี 8 การเทียบขนาดภาพวัตถุ 

ภาพที่ได้จากการ
สแกน 

A B

X1 
X2

Y1

Y2



 การประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม ครั้งที่ 7   
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โดยจากภาพที่ 8 สามารถอธิบายความสัมพันธ์ของภาพวัตถุ    โดย W และ L คือ ความกว้างและความยาวท่ีได้จาก
การสแกนภาพมีหน่วยเป็นมิลลิเมตร, X1 และ Y1 คือ ความกว้างและความยาวท่ีได้จากการสแกนภาพแทนค่าด้วยจุดภาพ 
เม่ือแทนค่าได้เท่ากับ       เม่ือต้องการหาความกว้างและความยาวของวัตถุภายในภาพท่ีได้จากการสแกน โดย
ความกว้างของวัตถุ สามารถหาได้จากสมการท่ี (3) และความยาวของวัตถุ สามารถหาได้จากสมการท่ี (4)    
 

                                      (3), 
                       

                                       (4) 
 

เม่ือ SW คือ ความกว้างของวัตถุท่ีอยู่ในภาพ มีหน่วยเป็น มิลลิเมตร และ SL คือ ความยาวของวัตถุท่ีอยู่ใน
ภาพ มีหน่วยเป็น มิลลิเมตร 

ผลท่ีได้จากการคํานวณค่า SW และ SL ถูกนําไปใช้ในการคํานวณหาค่าปริมาตรพ้ืนท่ีใบไม้ โดยวิธีการ
เปรียบเทียบด้วยจํานวนจุดภาพ และการคิดเปอร์เซ็นต์พ้ืนท่ีวัตถุจากพื้นท่ีภาพท้ังหมด ทําให้สามารถหาค่าปริมาณเชิงพ้ืนท่ี
ของใบไม้ท่ีแท้จริงได้ ผลท่ีได้จากการคํานวณ แสดงในรูปภาพท่ี 9 
 

 
 

รูปภาพท่ี 9 ผลการคํานวณแสดงในหน้าต่างโปรแกรม (บางส่วนของหน้าต่างโปรแกรม) 
 

5. ผลการวิจัย 
 

ในการทดลอง ผู้วิจัยได้รับความร่วมมือจากสาขาวิชาเทคโนโลยีการผลิตพืช มหาวิทยาลัยราชภัฎนครปฐม ในการ
ทดสอบเครื่องมือเพ่ือใช้ในการเปรียบเทียบการทํางานของเคร่ืองมือกับอุปกรณ์มาตรฐานท่ีมีจําหน่ายในท้องตลาด โดยสร้าง
กระบวนการ (Algorithms) ท่ีใช้ในการประมวลผล และออกแบบโปรแกรมคอมพิวเตอร์ รวมถึงการออกแบบฮาร์ดแวร์ให้ง่าย
และสะดวกในการใช้งาน แสดงในรูปภาพท่ี 10 
 

      
 
                    (a) อุปกรณ์ฮาร์ดแวร์                                            (b) หน้าต่างโปรแกรม 
 

รูปภาพท่ี 10 การใช้งานอุปกรณ์และโปรแกรม 
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จาการทดลองได้ประยุกต์ใช้เคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึนในการตรวจวัดใบไม้ ได้แก่ ใบกวางตุ้ง ใบโหระพา ใบผักชีฝร่ัง 
ใบคะน้า และใบตําลึง ซ่ึงเป็นการวิเคราะห์ข้อมูลเพ่ือหาความแม่นยําในการวัดใบพืชด้วยเคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาขึ้น และ
เปรียบเทียบประสิทธิภาพของการวัดขนาดใบพืช ระหว่างเคร่ืองมาตรฐานและเครื่องมือวัดท่ีพัฒนาข้ึน โดยใช้สถิติได้แก่ 
ค่าเฉลี่ย ( x ) ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน (S.D.) และค่าความแตกต่างการวัด แสดงในตารางท่ี 1 และ ในตารางท่ี 2 
 
ตารางท่ี 1 ผลความแม่นยําในการวัดใบพืชด้วยเคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึน 

ชนิดของใบพืช ค่าเฉล่ียของการวัด 
กว้าง ยาว พ้ืนท่ีใบท้ังหมด 

x  S.D. x  S.D. x  S.D. 
ใบกวางตุ้ง 154.535 34.378 134.388 35.970 19613.46 4675.22 
ใบโหระพา 41.354 8.981 35.348 8.888 1387.381 18.373 
ใบผักชีฝร่ัง 153.247 85.770 95.589 89.372 7050.912 1767.316 
ใบคะน้า 207.496 20.871 194.577 24.909 39899.21 573.073 
ใบตําลึง 108.107 0.170 107.701 1.471 11643.32 18.389 

 
จากตารางท่ี 1 ในการวัดใบพืชด้วยเคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึน เพ่ือหาความแม่นยําในการวัดใบพืชแต่ละชนิด จํานวน 

15 คร้ัง  พบว่าการวัดใบกวางตุ้ง ได้ค่าเฉลี่ยของการวัดความกว้างท่ี ( x  = 154.535 S.D.= 34.378) ความยาวท่ี ( x  = 
134.388 S.D.= 35.970) และพื้นท่ีใบท้ังหมดท่ี ( x  = 19613.46 S.D.= 4675.22) สําหรับใบโหระพา ได้ค่าเฉลี่ยของการวัด
ความกว้างท่ี ( x  = 41.354 S.D.= 8.981) ความยาวท่ี ( x  = 35.348 S.D.= 8.888) และพื้นท่ีใบท้ังหมดท่ี ( x  = 1387.381 
S.D.= 18.373)  ใบผักชีฝร่ัง ได้ค่าเฉลี่ยของการวัดความกว้างท่ี ( x  = 153.247 S.D.= 85.770) ความยาวท่ี ( x  = 95.589 
S.D.= 89.372) และพื้นท่ีใบท้ังหมดท่ี ( x  = 7050.912 S.D.= 1767.316)  ใบคะน้า ได้ค่าเฉลี่ยของการวัดความกว้างท่ี ( x  
= 207.496 S.D.= 20.871) ความยาวท่ี ( x  = 194.577 S.D.= 24.909) และพ้ืนท่ีใบท้ังหมดท่ี ( x  = 39899.21 S.D.= 
573.073) และใบตําลึง ได้ค่าเฉลี่ยของการวัดความกว้างท่ี ( x  = 108.107 S.D.= 0.170) ความยาวท่ี ( x  = 107.701 S.D.= 
1.471) และพื้นท่ีใบท้ังหมดท่ี ( x  = 11643.32 S.D.= 18.389) 
 
ตารางท่ี 2 เปรียบเทียบผลการวัดขนาดใบพลูด่าง ระหว่างเคร่ืองมือวัดมาตรฐาน และ เคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึน 

 
การวัดขนาดใบพืช 

ค่าเฉล่ียของการวัด ค่าความแตกต่างในการวัด 
เครื่องมือวัดมาตรฐาน เครื่องมือวัดท่ีพัฒนาขึ้น 

x  x  ม.ม. คิดเป็นร้อยละ 
กว้าง 124.278 105.2548 19.03 2.75 
ยาว 84.05 107.745 23.695 6.20 
พ้ืนท่ีใบท้ังหมด 10445.56 10980.09 534.52 0.257 

 
จากตารางท่ี 2 การเปรียบเทียบผลการวัดขนาดใบพลูด่าง ระหว่างเคร่ืองมือวัดมาตรฐานและเครื่องมือวัดท่ี

พัฒนาข้ึน พบว่า การวัดความกว้างของใบพลูด่างระหว่างเคร่ืองมือวัดมาตรฐานและเคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึน มีค่าความ
แตกต่างของการวัดท่ี 19.03 การวัดความยาวของใบพลูด่าง ระหว่างเคร่ืองมือวัดมาตรฐานและเครื่องมือวัดท่ีพัฒนาขึ้น มีค่า
ความแตกต่างของการวัดท่ี 23.69 และการวัดพ้ืนท่ีใบท้ังหมดของใบพลูด่างระหว่างเคร่ืองมือวัดมาตรฐานและเคร่ืองมือวัดท่ี
พัฒนาข้ึน มีค่าความแตกต่างของการวัดท่ี 534.52 
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6. สรุปผลการวิจัย 
 

งานวิจัยนี้ได้เสนอการประยุกต์ใช้เคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาขึ้นในการตรวจวัดใบไม้ ได้แก่ ใบกวางตุ้ง ใบโหระพา ใบผักชี
ฝร่ัง ใบคะน้า และ ใบตําลึง ซ่ึงสามารถวิเคราะห์ข้อมูลความแม่นยําในการวัดใบพืชชนิดต่างๆ ได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดย
สามารถใช้งานได้อย่างง่าย สะดวกรวดเร็ว เนื่องจากใช้อุปกรณ์แท็ปเล็ตและเครื่องสแกนภาพท่ีสามารถพกพาไปได้อย่าง
สะดวกและมีน้ําหนักเบา จากนั้นทําการเปรียบเทียบผลการวัดใบไม้ ระหว่างเครื่องมือวัดมาตรฐานและเคร่ืองมือวัดท่ี
พัฒนาข้ึน พบว่าเคร่ืองมือวัดท่ีพัฒนาข้ึนสามารถวัดความกว้าง ความสูง และพื้นท่ีใบท้ังหมด โดยค่าความแตกต่างท่ีได้มี
ความสามารถท่ีเทียบเท่ากับเคร่ืองมือวัดมาตรฐาน โดยสามารถใช้ทดแทนกันได้ 

 
7. ข้อเสนอแนะ  
 

1. ควรมีการพัฒนารูปแบบการประยุกต์ใช้การประมวลผลภาพสําหรับงานด้านอ่ืนๆ ต่อไป 
2. ควรมีการถ่ายทอดองค์ความรู้เกี่ยวกับการประยุกต์ใช้การประมวลผลภาพสําหรับงานด้านเกษตรและ

อุตสาหกรรมสู่สาธารณะชนหรือผู้ท่ีสนใจ    
3. สามารถพัฒนาให้สามารถตรวจจับปริมาณพ้ืนท่ีสีต่างๆของใบไม้และวิเคราะห์ปัญหาของโรคทางใบไม้ได้     
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