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บทคัดยอ 

 

การวิจัยน้ีเปนการศึกษาและพัฒนาใหคอมพิวเตอรสามารถแบงแยกวัตถุของภาพ โดยใหสามารถแยกวัตถุจากพื้นหลัง

ของภาพจากภาพถายที่ไดจากโทรศัพทมือถือใหไดเทียบเทากับที่สายตามนุษยมองเห็น ซ่ึงผูวิจัยไดทําการศึกษาและพัฒนาโปรแกรม

คอมพิวเตอรใหสามารถแบงแยกความตางของขอมูลในภาพน้ันเพื่อใหสามารถนําไปใชประโยชนไดหลากหลาย โดยโปรแกรมน้ี

จะทําการประมวลผลภาพดวยวิธีการ Otsu’s Thresholding Method ในการแบงสวนภาพ และนําภาพเฉลยมาเปรียบเทียบ

ดวยการสรางเงื่อนไขในการทําตัวกรอง 3*3 พิกเซล เพี่อนําไปหาคาเฉล่ียของภาพ จากน้ันจึงนํามาหาคาเกณฑกลางของทั้งภาพ 

เพื่อนําไปหาวัตถุของภาพและพื้นหลังของภาพที่ไดทําการแบงออกเปน 2 สวน คือ หากคาที่ไดเปน 0 จะเปนสวนของวัตถุของภาพ 

แตหากคาที่ไดเปน 1 จะเปนสวนของพื้นหลังของภาพ ทั้งน้ีโปรแกรมสามารถแสดงภาพความแตกตางและคาความผิดพลาด

จากการประมวลผลของโปรแกรมดวย 

 

คําสําคัญ: การแยกภาพ  วัตถุ  พื้นหลัง  ตัวกรอง 3*3 พิกเซล  

 

Abstract 

 

This research is to study and develop a computer application to separate the object in the image 

from the background of the photo from the smart phone’s camera to be the same as the human eye. 

We studied and developed the computer program to separate the difference in the image so that it can 

be used for a variety of purposes. This program can do image processing with Otsu's Thresholding Method 

and compare the results by creating a filter of 3 * 3 pixels to find the mean of the image. Then, from 

finding the threshold value of the whole image, the object and the background in the image are divided 

into two parts. If the value is 0, it is the part of the image object. But if the value is 1, it is part of the 

image background. The program can display the difference and the error value of the process.  

 

Keywords: image segmentation, object, background, filter 3 * 3 pixel  
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1. บทนํา  
 

ปจจุบันการประมวลผลภาพเปนศาสตรหน่ึงที่ใชในการวิเคราะหภาพ ซ่ึงสามารถนําไปประยุกตใชรวมกับเทคนิคหรือ

ขั้นตอนตางๆ เพื่อใหไดผลการทํางานที่ดีขึ้น ปญหาในขั้นตอนการแยกสวนภาพน้ันมีการพัฒนามาอยางตอเน่ืองในหลายปที่

ผานมา ดังจะพบวามีการนํามาใชงานกับขอมูลที่หลากหลาย เชน ขอมูลภาพถายดาวเทียม ขอมูลภาพหนาคน ขอมูลภาพ

ทางดานเอ็กซเรย ขอมูลทางดานภาพวิว และอ่ืนๆ โดยแตละวิธีมีความแตกตางกันไปและมีการพัฒนาอยางตอเนื่อง การแบง

สวนภาพเปนปญหาหน่ึงที่นิยมนํามาใชในการแบงหรือจําแนกความแตกตางของภาพใหแสดงองคประกอบตางๆ ของภาพ 

เทคนิคการแบงสัดสวนภาพเปนกระบวนการในการแยกกลุมของพิกเซลในภาพ ภาพจะถูกแบงออกเปนสวนยอยๆ ของพิกเซล

ในแตละกลุม ซ่ึงเปนขั้นตอนที่มนุษยจะสามารถทําการจําแนกไดดวยสายตา แตการแบงพื้นที่สวนของวัตถุภาพและพื้นที่สนใจ

ของภาพในการถายภาพน้ันยังจําเปนตองใหคอมพิวเตอรเรียนรูและทําการแยกขอมูลภาพใหมีความถูกตองน้ันยังมีการศึกษา

กันอยางตอเน่ือง และเปนปญหาที่ยังควรไดรับการพัฒนาตอไป 

 

2. เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวของ 
 

การประมวลผลภาพดิจิทัลคือ เทคนิค กระบวนการ หรืออัลกอริทึมตาง ๆ ที่เก่ียวของกับการ ดําเนินการกับภาพ

ดิจิทัล โดยมีจุดประสงคหลักเพื่อทําใหภาพมีคุณภาพดีขึ้น โดยสวนใหญกระบวนการตาง ๆจะเริ่มตนจากกระบวนการรับภาพ 

กระบวนการทําใหภาพมีความคมชัดมากขึ้นหรือการกําจัดสัญญาณรบกวน ภายในภาพ หากตองการวิเคราะหวัตถุในภาพ การ

แยกสวนภาพเปนขั้นตอนที่สําคัญขั้นตอนหน่ึงของการประมวลผลภาพ คือการแยกสวนตาง ๆ ของรูปภาพออกจากกันตาม

ลักษณะสําคัญ เพื่อลดจํานวนขอมูลในรูปภาพที่ไมจําเปนในการวิเคราะหจัดระเบียบขอมูลในรูปภาพใหเปนกลุมและแสดง

ขอมูลในรูปที่เขาใจงาย หลักการในการแยกสวนภาพคือการแยกสวนภาพจากความไมตอเน่ือง (discontinuity) ของ

องคประกอบภาพ โดยดูจากความเปล่ียนแปลงอยางชัดเจนของความเขมขององคประกอบภาพ และการแยกสวนภาพตาม

ความคลายกัน (similarity) ของ องคประกอบภาพ โดยแยกสวนภาพตามคุณสมบัติของจุดภาพ (Pixel) ภายในพื้นที่เดียวกันที่

มีความเหมือนกัน โดยเทคนิคที่ใชในการแยกสวนภาพน้ีคือการหาขีดเริ่มเปล่ียน (thresholding) ของภาพ เปนกระบวนการใน

การสรางพื้นที่ที่มีความเปนเอกรูป (uniformity) ในรูปภาพออกเปนสวนๆ (เทิดศิลป โสมูล, 2555) ซ่ึงแตละสวนก็จะเห็นได

อยางชัดเจนโดยการใชสีขาวหรือดํา นอกจากน้ีการแยกภาพใหมีประสิทธิภาพน้ันยังสามารถนําเทคนิคการกรองภาพในแบบ

ตาง ๆ มาใชดวย เชน เทคนิคเรสโครไซตเบอรที่สามารถใชแทนเทคนิคเกาสเซียนเบอรได และกระบวนการในการคํานวณน้ันก็

ไมซับซอน คาความตางที่ไดก็ใกลเคียงกันมาก เทคนิคน้ีเหมาะสําหรับการประมวลผลภาพแบบหาขอบของภาพ (ทรงพล 

นคเรศเรืองศักดิ์, 2557) หรืออาจจะใชเทคนิคการกรองแบบการจับภาพเคล่ือนไหว, แบบคาเฉล่ีย และแบบลาปาเชียนมาใช

เพื่อลดสัญญาณรบกวน เม่ือนําเทคนิคเหลาน้ีมาใชนับจํานวนวัตถุอาจไมถูกตอง ทั้งน้ีขึ้นอยูกับระยะโฟกัสของวัตถุน้ัน ๆ ดวย

(นพดลย อิษฎาธิคม, 2557) การแบงสวนภาพอีกวิธีหน่ึงที่เปนที่นิยม คือ การคนหาขอบของวัตถุ (edge detection) เปนการ

คนหาเสนรอบวัตถุที่อยูในภาพ การดําเนินการน้ีจะตองกําหนดเทมเพลต (template) สําหรับใชในการพิจารณาหาขอบ ซ่ึง

เทมเพลตที่นิยมใชงานมีขนาดตาง ๆ กัน เชน 2x2, 3x3, 5x5 เปนตน ซ่ึงภาพผลลัพธที่ไดจากกระบวนการน้ีประกอบดวย

พิกเซลตาง ๆ ที่ประกอบกันเปนขอบของวัตถุในภาพ โดยทั่วไประบบที่ใชงานการดําเนินการประมวลผลภาพมีทั้งแบบระบบ

อัตโนมัติ (automatic system) น่ันคือการดําเนินการทั้งหมดจะเกิดขึ้นโดยระบบเองและไมตองใหผูใชงานเขาไปเก่ียวของ 

ดังน้ันระบบน้ีจึงตองมีกระบวนการและมีอัลกอริทึมการประมวลผลภาพหรือการวิเคราะหภาพที่คอนขางซับซอน แตสําหรับ

ระบบก่ึงอัตโนมัติ (semiautomatic system) จะอนุญาตใหผูใชงานสามารถระบุขอมูลอ่ืน ๆ เพิ่มเติมไดระหวางประมวลผล 

เชน จํานวนวัตถุในภาพ และตําแหนงของวัตถุแตละชิ้น เปนตน ดังน้ันโปรแกรมก็จะสามารถดําเนินการในสวนที่เหลือไดอยาง

ถูกตอง (สัตถาภูมิ ไทยพานิช, 2553) 
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3. เคร่ืองมือที่ใช 
 

เครื่องมือที่ใชในการดําเนินงานมีดังตอไปน้ี 

1) กลองถายภาพจากโทรศัพทเคล่ือนที ่

2) ภาพถายที่ใชภาพมีวัตถุประสงคโดยภาพในองคประกอบของภาพที่เปนจุดโฟกัสตองมีวัตถุที่โดดเดน สวนรอบขาง

หรือพื้นหลังของภาพจะเปนสวนภาพเบลอที่มีสีในโทนเดียวกัน 

3) แหลงกําเนิดแสง แสงที่เกิดจากธรรมชาติหรือแสงที่เกิดจากหลอดไฟฟาเพื่อใหความสวางในการถายภาพ 

 

4. การดําเนินการวิจัย 

 

การดําเนินการพัฒนาระบบในการวิจัยน้ี เริ่มตนจากการออกแบบหนาจออินพุตและเอาตพุต ใหสามารถนํารูปเขา

ประมวลผล และแสดงผลของรูปในแตละขั้นตอนจนเสร็จส้ินกระบวนการ ซ่ึงมีการออกแบบหนาจอเปนไปดังแสดงในภาพที่ 1 

 

 
ภาพที่ 1 การออกแบบหนาจอของระบบ 

 

โดยระบบจําเริ่มทํางานโดยการนําภาพมาปรับใหอยูในระดับสีเทา ในอยูในชวงความสวางระหวาง 0 – 255 

เน่ืองจากการแยกภาพน้ีไดทําการทําการสรางภาพขอมูลเองจึงทําการแยกภาพดวยการใช วิธีการ Otsu’s Thresholding 

Method ในการแยกภาพออกเปน 2 สวน คือสวนของวัตถุของ ภาพและสวนพื้นหลังของภาพ จากน้ันจึงนําภาพที่ไดจากการ

ใชวิธีการ Otsu’s Thresholding Method มาเทียบกับภาพเฉลยที่หาไดจากเทคนิคการหาตัวกรองและนําไปหาคาเฉล่ีย 
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5. กระบวนวิธีในการประมวลผล 

 

5.1 สมการภาพเฉลย  

การสรางตัวกรอง สรางไดโดยการบวกคาพิกเซลตามขนาดตัวกรองดวย 9 = x1y1 + x2y2  + … + xmnymn เม่ือทํา

การบวกคาพิกเซลภายในตัวกรองแลว นําคามาหาเฉล่ียดังสมการ (1) 

 

       (1) 

 

โดย   คือ ภาพผลลัพธที่ไดจากการสรางตัวกรอง 

x, y  คือ พิกเซลแกน x, พิกเซลแกน y 

 

คาเฉล่ียทั้งภาพ หาไดจากการนําตัวกรองที่ได มาหาผลรวมแลวหารดวยขนาดของภาพ ดังสมการ (2) 

 

                      (2) 

 

โดย  A คือ ความเขมแสงของจุด ณ ตําแหนง (x, y) ในภาพผลลัพธ 

 (x, y)คือ ความเขมแสงของจุด ณ ตําแหนง (x, y) ในภาพ  

K   คือ จํานวนขอมูลคาเฉล่ียที่ไดจากตัวกรอง 

 แยกสวนภาพ ทําการเทียบคาระหวางคาเฉล่ียของแตละตัวกรองกับคาเฉล่ียทั้งภาพ โดยภาพที่ไดจะถูกแบงเปน  

2 สวนคือ 0 จะแสดงภาพในสวนวัตถุของภาพและ 1 จะแสดงภาพในสวนพื้นหลังของภาพ ดังสมการ (3) 

 

                    (3) 

 

  โดย  คือ ภาพที่ไดหลังการแยกสวนภาพ 

 

5.2 สมการภาพที่ทําได 

 ใชวิธีของ Otsu ซ่ึงเปนวิธีการแบงสวนภาพ จะเปนการจัดกลุมขอมูลแบบออกเปนสองชั้น โดยใชเกณฑ คาความ

แปรปรวนในชั้นที่มีขนาดเล็กมาก ดวยการแทนที่ระหวางพิกเซลที่มีคาพิกเซลที่เหมือนกัน ใหอยูในตําแหนงที่ตางกันทั้งหมดใน

ภาพจะถูกรวมเขาดวยกันจะลดความแปรปรวนภายในระดับที่ถวงนํ้าหนัก 2
w  ซ่ึงกําหนดในสมการ (4) ตัวแปร t  คือ เกณฑ

ซ่ึงโดยปกติจะเปนคาระหวาง 0 ถึง 255 (Juan Pablo Balarini, Sergio Nesmachnow, 2559) 
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2 ttqttqtw                 (4) 

 

กระบวนการคํานวณ 2
w ( t ) ใชฟงกชันความนาจะเปน P จะรับคาสําหรับทุกๆ คาพิกเซล ขั้นแรกใหคํานวณฮิสโต

แกรมสําหรับภาพและคํานวณคาเปนมาตรฐาน หลังจากน้ันคาพิกเซลจะถูกแบงออกเปนสองสวน C1 และ C2 โดยคาเริ่มตน 

t  โดยใชฟงกชัน )(1 tq และ )(2 tq ที่กําหนดไวในสมการ (5) และ (6)  
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หลังจากน้ันความแปรปรวนของคลาส C1, )(2
1 t   และคลาส C2, )(2

2 t  ถูกคํานวณ 
 





t

i tq
iPtit

1 1

2
1

2
1 )(

)()]([)(               (7) 

 





I

ti tq
iPtit

1 2

2
2

2
2 )(

)()]([)(               (8) 

 

จากสมการ (5) และสมการ (6) กําหนดความแปรปรวนภายในที่ถวงนํ้าหนักของ C1 และ C2 ตามลําดับ คาเหลาน้ี

เปนคาที่อัลกอริทมึของ Otsu พยายามลด คาความแปรปรวนน้ี เปนตัววัดการรวมตัวของแตละชั้น มีความหมายวา ถาวิธีการ

เลือกเกณฑโดยใชสมการ (4) (7) และ (8) Otsu อาจจะไมสามารถหาเกณฑที่ถูกตองในการแบงกลุม การใช Otsu สามารถทํา

การลดสัญญารบกวนไดอยางชัดเจน 

 

6. ผลการเปรียบเทียบภาพที่ไดจากวิธีการ Otsu’s Thresholding Method และภาพเฉลยที่ไดจากการสรางตัวกรอง 

 

 จากการทดลอง ผูวิจัยไดนําภาพตนฉบับจํานวน 5 ภาพ ซ่ึงเปนภาพของวัตถุที่แตกตางกัน  มาทําการแยกวัตถุออก

จากพื้นหลัง จากน้ันจึงทําการเปรียบเทียบคาความผิดพลาดโดยเทียบจากภาพเฉลยที่มีการแยกวัตถุออกจากพื้นหลังแลวไดผล

พบวามีคาความผิดพลาดอยูในชวง 0.35 – 0.56 % 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ภาพท่ี ภาพตนฉบับ ภาพเฉลย ภาพท่ีทําได คาความผิดพลาด (%) 
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7. บทสรุป 
 

การประมวลผลภาพดิจิทัลเปนเทคนิคที่ มี ประสิทธิภาพสามารถนํามาประยุกตใชในการวิเคราะห ภาพได

หลากหลายประเภท ทั้งภาพทางดานการเกษตร การแพทย อุตสาหกรรม และดานวิทยาศาสตร เปนตน จากการศึกษาใน

งานวิจัยน้ีพบวาการประยุกตใชงานเทคนิคการประมวลผลภาพสามารถใชในการแยกวัตถุออกจากพื้นหลังในภาพถาย ซ่ึง

สามารถนําไปใชประโยชนไดหลากหลาย โดยเฉพาะการทํา Pre-Processing ภาพใหเหลือเฉพาะส่ิงที่ตองการ และเอาไปใช

ประโยชนตอไป ซ่ึงสามารถชวยใหการดําเนินการมีประสิทธิภาพมากขึ้นได ในปจจุบันยังคงมีชองทางในการพัฒนาเทคนิค

ประมวลผลภาพใหใชงานไดกับภาพที่มีความคมชัดต่ํา ซ่ึงการลดขอจํากัดตาง ๆ เหลาน้ีจะนําไปสูการประยุกตใชงานที่

หลากหลายและแพรหลายมากยิ่งขึ้น 
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