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บทคัดยอ 

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือศึกษาวิธีการตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยใชวิธีการของ Harr Cascade 

Classifier และทําการประเมินคาความแมนยําในการระบุองคประกอบของใบหนาจากผูใชงานจริงจํานวน 30 คน พบวา
ประสิทธิภาพของคาความแมนยําในการระบุองคประกอบของใบหนาแบบหนาตรงจะมีความแมนยําท่ีคาเฉลี่ย 95.83 แบบมี
สิ่งบดบัง(ใสหนากาอนามัย)มีคาเฉลี่ยที่ 25.00 แบบแสงสวางมากมีคาเฉลี่ยที่ 80.00 และแบบแสงนอยมีคาเฉลี่ยที่ 84.17 คา
ความแมนยําที่ตรวจจับไดสามารถนําไปเปนขอมูลในการศึกษาและพัฒนาตอในงานวิจัยอ่ืน 

คําสําคัญ: ตรวจจับองคประกอบของใบหนา, Real-time Harr Cascade Classifier 

Real-time Facial Feature Detection 
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Abstract 

The objective of this research is to study the method for detecting facial composition and identify 

which face elements are in which parts such as face, eyes, nose and mouth by using Harr Cascade Classifier 

method. Then we evaluated the accuracy in identifying face composition from 30 real users and found 

that the accuracy of the straight face identification is at 95.83 in average, which shows that this method 

can be used effectively. 
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1. บทนํา

ปจจุบันเทคโนโลยีดานภาพถายและวีดีโอไดรับความสนใจและมีการพัฒนาไปอยางรวดเร็ว ไดมีเทคโนโลยีที่พัฒนา
มาเพื่อชวยใหเราสามารถใชชีวิตไดอยางสะดวกสบาย รับรูเรื่องราวรอบตัวที่เกิดขึ้นในสังคมไดในเวลาเพียงไมกี่วินาที เรา
สามารถติดตอสื่อสารกันผานสื่อโซเซียลแทนการพูดคุยแบบตัวตอตัว อีกทั้งยังสามารถยกระดับการรักษาความปลอดภัยตอ
ชีวิตและทรัพยสินไดอยางมีประสิทธิภาพ ยกตัวอยางเชน การรักษาความปลอดภัยในการเขาถึงอุปกรณอิเล็กทรอนิกสดวย
ระบบสแกนใบหนา ปญหาในการพัฒนาเทคโนลียีดังกลาวจะตองอาศัยความรูและความเขาใจเกี่ยวกับองคประกอบของ
ใบหนา เนื่องจากใบหนา และ องคประกอบที่อยูบนใบหนาของแตละคนมีความแตกตางกัน การท่ีจะตรวจจับองคประกอบ
เหลานั้นตองเขาใจถึงตําแหนงและลักษณะเฉพาะขององคประกอบน้ัน โดยท่ัวใบหน าของเราจะมีลักษณะเปนวงรี ใบหนา
ดานบนจะประกอบไปดวย หนาผาก คิ้ว ดวงตา บริเวณกลางใบหนาก็คือตําแหนงของจมูกและใบหนาดานลางจะเปนตําแหนง
ของปากกับคาง องคประกอบท่ีกลาวมาน้ันก็จะมีลักษณะเฉพาะของตัวเองยกตัวอยางเชน ดวงตา ลักษณะเฉพาะของดวงตา
คือมีดวงตาสองดวงอยูระหวางจมูก รูปรางกลมและมีเฉดสีที่เขมกวาบริเวณใบหนา พ้ืนท่ีบริเวณดวงตาเม่ือโดนแสงจะเกิดการ
สะทอนของแสงออกจากดวงตา หรือ ปาก ลักษณะเฉพาะของปากคือมีตําแหนงอยูบริเวณใบหนาดานลาง รูปรางยาว ริมฝปาก
จะมีเฉดสีที่เขมกวาใบหนา เปนตน 

จากเหตุผลขางตนทางผูวิจัยมีความสนใจศึกษาวิธีการตรวจจับองคประกอบของใบหนาดวยวิธีการของ harr 

cascade classifier ที่เปนที่นิยมของนักวิจัยที่ศึกษาเก่ียวกับการตรวจจับองคประกอบของใบหน า มีจํานวนงานวิจัยที่
หลากหลาย ดังน้ันทางผูวิจัยจึงทําการสรุปผลเพื่อที่จะทําใหผูสนใจสามารถนําผลการตรวจจับองคประกอบของใบหนาไปเปน
ทางเลือกในการใชขอมูลสําหรับการศึกษาและพัฒนาตอในงานวิจัยอ่ืนได 

2. วัตถุประสงคของงานวิจัย
เพื่อศึกษาการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบ Real time 

3. เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวของ
ธนสรรค แกนเพชร, สุวิทย เขียวสระคู และเสกสรร เมฆขุนทด (2555) ไดศึกษาระบบบันทึกการปฏิบัติติงาน

ออนไลนดวยใบหนา โดยการอินพุตรูปภาพไวในเฟรมและนําเอา haar cascade face เปนตัวกําหนดคาเริ่มตนตัวแปร ดึง
ขอมูลใบหนาจากฐานขอมูล และบันทึกขอมูลลงในเว็บไซตที่ไดออกแบบและสรางบันทึกการปฏิบัติติงานออนไลนดวยใบหนา
โดยผูใชจะตองเขาเว็บไซตเพ่ือเขาสูหนา Home Page และlogin เขาสูระบบจะพบกับ 2 ตัวเลือกคือ 

1.การเรียนรู คือ การนําภาพใบหนาท่ีถายไวเก็บเพื่อใชในเครื่อง Server เพื่อใชในการประมวลผล
2.การบันทึกเวลาเขาทํางาน คือการนําภาพท่ีไดมาไปประมวลผลกับภาพท่ีอยูในเคร่ือง Server เมื่อมีความถูกตองจะสงขอมูล
ชองผูใชไปท่ี Webpage แตถาภาพท่ีสงมาไมถูกตองจะใหผูใชระบบถายภาพใหม  
และทําการตรวจหาการเคลื่อนไหวจากรูปใบหนาท่ีอินพุตเขามาและตรวจสอบ User และ Password ของ Admin จากนั้นลด
ขนาดภาพใหไดขนาดท่ีเหมาะสม ตอมาแปลงภาพสีในเฟรมใหเปนภาพโทนสีเทา Gray Scale เพื่อใหประมวลผลไดงายและ
รวดเร็ว จากนั้นจะทําการตรวจจับใบหนา ตรวจสอบองคประกอบของใบหนา เปรียบเทียบใบหนา และใชรูจําใบหนาดวย 
Eigenface หากพบวาขอมูลตรงกับฐานขอมูล จะสงขอมูลไปยังฐานขอมูลเพื่อแสดงผล และบันทึกขอมูลการทํางาน 

บัณฑิต สมบูรณ (2557) ไดศึกษาการจับภาพใบหนาจากลองวงจรปด โดยเพ่ิมเทคนิคปรับปรุงภาพดวยเทคนิคมัลติส
เตจไฮไดนามิคเรนจ (high dynamic range)ภาพถายที่ไดนั้นมาจาก กลองวงจรปด (CCTTV) ความละเอียดของภาพอยูที่1.3

ลานพิกเซล รูปภาพที่นํามาใชมีขนาด640X480 ซึ่งไดแบงกลุมการตรวจจับออกเปนสองกลุม คือ กลุมลักษณะของถาพถายท่ีมี
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สภาพแสงไมสม่ําเสมอ และกลุมลักษณะของภาพถายที่มีสภาพแสงคอนขางสมํ่าเสมอ จากนั้นนําผลลัพธที่ไดมาเปรียบเทียบ
กันระหวางภาพถายตนฉบับจากกลองวงจรปดกับภาพจากการทํามัลติสเตจไฮไดนามิคเรนจ  ที่ปรับปรุงโดยการคัดลอกภาพ
ออกมาเปนสองสวน สวนแลกจะเปนภาพตนฉบับ สวนที่สองจะเปนภาพท่ีผานการปรับปรุงดวยมัลติสเตจไฮไดนามิคเรนจ 
ประเมินโดยเปรียบเทียบประสิทธิภาพจากคะแนนความถูกตองของจํานวนใบหนาที่สามารถคนหาไดถูกตองตามกลุมลักษณะ
ของภาพ 

วิทวัส วิทยาไกรเลิศ (2556) ไดศึกษาเกี่ยวกับการการวิเคราะหภาพใบหนา3มิติสําหรับการระบุตัวตนและยืนยันตัว
บุคคลโดยสรางแบบจําลองอัลกอลิทึม AAM (Active Appearance Model) ในการสรางแบบจําลอง3มิติ  และใช
แบบจําลองอัลกอลิทึม ASM (Active Shape Model)เพื่อจําลองพื้นผิว และอัลกอลิทึม (Active Texture Model)เพื่อจําลอง
รูปลักษณ ออกแบบโครงสรางของแบบจําลองรูปราง โดยใช จุด (Landmark)เพื่อระบุตําแหนงใหคลอบคลุมสวนสําคัญบน
รูปภาพใบหนา แลวนําขอมูลตําแหนงท่ีไดมาสรางแบบจําลองรูปรางดวยวิธีการวิเคราะหองคประกอบหลัก และนําขอมูลความ
เขมของจุดภาพ (Pixel) มาสรางแบบจําลองพื้นผิวดวยการใชวิธีการวิเคราะหองคประกอบหลัก และใชวิธีการ Independent 

component analysis(ICA) ซึ่งสามารถนํามาวิเคราะหความเขมของจุดภาพใบหนาไดดี 
วิยดา ยะไวทย,ขวัญฤทัย สิริจินดา และ พณชัย บรรจงรอด (2561) ไดศึกษาแอปพลิเคชันบนโทรศัพทมือถือสําหรับ

ระบบลงเวลาการปฏิบัติงานโดยใชการจดจําใบหนา โดยทําการตรวจจับใบหนาและสแกนหลายคร้ังครั้ง จะไดผล Sub 

Window เนื่องจากมีใบหนามากกวาหนึ่ง จึงไดใช Cascaded เปนตัวจําแนกประเภทใหเปน Classifier หลายตัวนํา รูปภาพ
มาประมวลผลและเปรียบเทียบกับฐานขอมูล เพื่อระบุตัวตน นําอัลกอริทึม PCA แปลงภาพใบหนาบุคคลสองมิติใหเปน
เวกเตอรหนึ่งมิติ และเก็บบันทึกไวในฐานขอมูล จากนั้นนําเอารูปภาพที่ตองการมาเปรียบเทียบกับภาพในฐานขอมูลเพื่อ
วิเคราะหความถูกตอง 

สุทธิรักต ตาละลักษณ (2557) ไดศึกษาระบบรูจําใบหนาบน Smart Phone เพื่อตรวจสอบการทํางานนอกพ้ืนที่ 
โดยจะตอง login เขาสูรระบบดวย smartphone ดวย Username  และ Password จากนั้น เลือกลูกคาที่จะไปพบ และ
ถายภาพสถานท่ีและเวลาที่นัดพบ ระบบจะสงขอมูลไปยังฐานขอมูลเพื่อบันทึกเพื่อยืนยันการทํางาน และระบบเปรียบเทียบ
ใบหนาใน Frame และขอมูลใบหนาที่บันทึกไวเปนตนแบบทั้งหมด จากนั้นหาคา Eigen Distance ระหวางใบหนาภายใน 
Frame และใบหนาที่บันทึกไว ซึ่งจะทําการซึ่งจะทําการเปรียบเทียบทุกหนาของตนแบบ โดยหาคาจากEigenvalue ซึ่ง
คํานวณมาจาก Function cvEigenDecomposite  หรือ EmguCV เมื่อไดคา Eigen Distance ของใบหนา ก็จะทําการระบุ
ระยะหางแตละจุดของ คิ้ว ตา จมูก และปาก  จากนั้นทําการแปลงรูปใบหนาใน Frame ใหเปนรูปภาพแบบ Gray Scale ถา
หากใบหนามีความคลายคลึงมากท่ีสุดก็จะสงคาออกมาเปนช่ือของใบหนานั้น 

เกรียงศักดิ์ ตรีประพิณ, ภัคภัทร นาอุดม และไพชยนต คงไชย(2561)ไดศึกษาระบบจะตรวจสอบการเขาเรียนของ
นักเรียนดวยการรูจําใบหนา สวนท่ีหนึ่งจะเปนสวนตรวจจับใบหนา โดยใช Harr cascade ในการตรวจสอบเมื่อระบบตรวจพบ
ใบหนา จะขึ้นกรอบสี่เหลี่ยม ซึ่งสามารถตรวจจับใบหนาหลายคนในเวลาเดียวกันได สวนที่สองจะเปนสวนประมวลผลรูจํา
ใบหนา ระบบจะดึงขอมูลจากฐานขอมูล เพื่อมาเปรียบเทียบการรูจําใบหนาของนักเรียนกับขอมูลในระบบ สวนที่สามคือสวน
บันทึกขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน จะบันทึกผลลัพธที่ไดจากการระบุตัวตนที่เสร็จสิ้นแลวนํามาบันทึกลงใน Google 

spreadsheet เปนฐานขอมูลอยางงายบนเครือขายคลาวด และสวนที่สี่คือสวนแสดงผลขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน ได
นําเอาGoogle sites มาใชแสดงผลขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน ทําใหนักศึกษาสามารถเขาถึงขอมูลไดสะดวกมากย่ิงขึ้น 
และสามารถแกไขขอมูลการระบุตัวตนใหกับผูสอน เมื่อระบบมีขอผิดพลาดเกิดขึ้นในคาบเรียน ในสวนประมวลผลรูจําใบหนา
จะมีหนาจอแสดงผลลัพธการเขาเรียนพรอมหนาเปรียบเทียบใหเห็นอยางชัดเจน เพื่อใหผู สอนตรวจสอบความถูกตองของ
ผลลัพธการตรวจสอบและสามารถแกไขขอมูลใน Google spreadsheet หากผลการตรวจสอบไมถูกตอง 
4. วิธีการดําเนินงานวิจัย

ผูวิจัยไดดําเนินงานตามลําดับ โดยกําหนดขั้นตอนการทํางานไว ดังนี ้
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 สวนที่ 1 ศึกษาความเปนไปไดของงานวิจัย  
 การศึกษาระบบเดิม โดยใชวิธีการศึกษาจากเอกสารงานวิจัยของ Onder Tutsoy และ Fatma Gongor ที่ไดทําการ
ตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยในข้ันตอนแรก นําภาพถายที่ไดจากกลองเขามาเตรียมการตรวจจับองคประกอบของ
ใบหนา ข้ันท่ีสอง นําใบหนาในข้ันตอนแรกดําเนินการตรวจจับใบหนาจากภาพโดยใชอัลกอริทึม Viola-Jones โดยจะแบงภาพ
ที่ถายไวออกเปนสี่เหลี่ยมและแยกสวนของแตละสี่เหลี่ยมตัง้อยูทั่วทุกภาพ แตละสี่เหลี่ยมจะมี 2 ดาน สวางและมืด โดยทั่วไป
แลวสี่เหลี่ยมผืนผาจะการแบงดานสวางและดานมืดสองสามหรือสี่ตัวในตัวเอง ใชคุณสมบัติเหลานั้นในการระบุวัตถุที่อยูถายใน
ภาพ ขั้นที่3 การวัดระยะทางใบหนาที่ตรวจพบ และตีความโดยใช Physiognomy science ซึ่งเปนการวิเคราะหบุคลิกภาพ 
ใบหนาตามลักษณะทางกายภาพ แสดงเกี่ยวกับลักษณะของบุคคลโดยการประเมินระยะทางใบหนาท่ีสอดคลองกัน 

 การศึกษาความเปนไปไดในการจัดทําระบบใหม โดยใชอัลกอริทึม Haar Cascade Classifier เพื่อทําการพยากรณ
การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบ Real time โดยคุณลักษณะที่ใชตรวจสอบองคประกอบของใบหนา คือ กรอบ
สี่เหลี่ยมท่ีมีดานสวางดานมืด ซึ่งองคประกอบของใบหนา เชน ตา จมูก ปาก จะมีความเขมที่มากกวาผิวหนา เมื่อนํากรอบ
สี่เหลี่ยมไปทาบบริเวณใบหนาดานท่ีเขมกวาก็จะมีความเปนไปไดที่จะเปนองคประกอบของใบหนาซึ่งก็คือ ตา จมูกและปาก 

ขั้นตอนการทํางานของอัลกอริทมึ harr cascade classifier 

Integral image 
นํารูปภาพเขาสูกระบวนการหาผลรวมของพิกเซล โดยทําการ Integral image เพื่อท่ีเราจะสามารถคาํนวณผลรวม

ของพิกเซลไดอยางรวดเร็วซึ่งมีสมการดังน้ี 

 

เมื่อ  คือ ภาพอินทิกรัลที่ตําแหนงจุดของ  และ  คือภาพท่ีนําเขาจากวีดีโอท่ีจะนํามาตรวจจบั
วัตถุองคประกอบท่ีตองการ โดยจะนําไปใชในขั้นตอน Cascade classifier 

ตัวจําลองรูปแบบ Harr-like feature 

การหาวัตถุในภาพโดยใชตัวจําลองรูปแบบ ซึ่งการกําหนดลักษณะของตัวจําแนกอยางออน ) ( นั้นหาไดจาก
สมการ 

 
ถา  )คาผลรวมพิกเซล (มากกวาหรือเทากับ  0 จะเปนลบหมายความวาไมใชวัตถุท่ีตองตรวจจับ ถามีคาอื่นท่ีมากกวา 
0 จะเปนบวกซ่ึงหมายถึงจะมีวัตถุใหตรวจจับ 

 
  คือคาความแตกตางของผลรวมพิกเซลในพ้ืนท่ีสีดําและสีขาว โดย  คือภาพตัวอยาง และ  ผลรวมของภาพ
อินทิกรัลที่อยูในพ้ืนท่ีสีดําและสีขาวของ   
 

 

 

 
ภาพท่ี 1 ตัวจําลองรูปแบบ Harr-like feature 

 

การเรียนรูแบบ AdaBoost และ Cascade classifier 

479



 งานประชุมวิชาการระดับชาติ ครั้งที่ 12 มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม  

มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม | จังหวัดนครปฐม | ประเทศไทย | 9 - 10 กรกฎาคม 2563 

ศาสตรพระราชา และการวิจัยเพือ่สรางดุลยภาพชีวิตในยุค Disruptive Technology | 5 

วิธีการเรียนรูเพ่ือคนหาคาของกลุมพิกเซลท่ีมคีวามใกลเคียงกับรูปทีน่ําเขามา โดยจะหาคาของตัวจําแนกอยางออน
ดวยขั้นตอนดังน้ี 

กําหนดให  

คือภาพตัวอยางท่ีนําเขาจากวีดโีอจากท้ังหมด  ภาพ จนกวาโปรแกรมจะหยุดทํางาน  เปนคาของ  ที่จะเทากับ 
1 เมื่อภาพเปนบวก และมีคาเทากับ  -1 เมื่อมีคาเปนลบ 

เริ่มคาน้ําหนัก 

เริ่มคาน้ําหนักท่ีจะใชในการปรับคา โดย  คือนํ้าหนักของภาพในรอบการคํานวน  

สําหรับคาของ คือ  

เมื่อกําหนดคาตางแลวจะทําการคํานวณหาคาความผิดพลาดของน้ําหนักที่นอยที่สุด   เพื่อนําไปปรับน้ําหนักในรอบถัดไป
 กําหนดเง่ือนไขใหหยุดทํางานเมื่อมีความผิดพลาดน้ําหนัก  มากเกินไป และทําการเซ็ตคาคงที่  เพื่อนําไป

คํานวณในสมการท่ีไดรับการปรับคาน้ําหนัก จากนั้นจะทําการปรับคาน้ําหนัก  คือคานํ้าหนักท่ีไดทําการปรับแลว และ 
 คือผลลัพธที่ไดจากการจําแนกเปนตัวจําแนกที่แข็งแรง 

หาคาความผิดพลาดของน้ําหนัก    

ถาคาความผดิพลาดเกินกําหนดจะหยุด  

กําหนดคาคงท่ี  

ปรับคาน้ําหนัก 

 ทําการนอรมัลไลเซชั่น 

ผลลัพธตัวจําแนกสุดทาย  ) ตัวจําแนกท่ีแข็งแรง (: 

  

Cascade classifier เปนการหารูปรางท่ีตองการโดยการใชตัวจําแนกท่ีไดจากกระบวนการกอนหนานี้มาทําซ้ําหลายๆรอบเพื่อ
ลดพื้นที่ที่เปนลบ ซึ่งในแตละรอบของการจําแนกก็จะตัดพื้นที่ลบออกไปในทุกรอบที่มีการตรวจจับได  เมื่อจบกระบวนการ
ดังกลาว จํานวนของพ้ืนที่ที่มีคาเปนลบจะลดลงจนไดรูปรางของวัตถุท่ีตองการ และในการจําแนกเพื่อหารูปรางที่ตองการนี้จะ
ทํากับภาพท่ีทําการอินทิกรัล 

480



The 12th NPRU National Academic Conference   

Nakhon Pathom Rajabhat University | Nakhon Pathom | Thailand | 9 - 10 July 2020 

6 | King's Philosophy and Research for Life Balance in Disruptive Technology Era 

ภาพที่ 2 ขั้นตอนการทํางานของ cascade classifier 

 

สวนที่ 2 การออกแบบขั้นตอนการทํางาน ประกอบไปดวยข้ันตอนดังน้ี 
1.ใชคําสั่งเปดกลอง 
2.เมื่อกลองทํางานจะแปลงภาพวีดีโอที่ไดรับเขามาเปน gray scale 

3.ทําการสรางกรอบส่ีเหลี่ยมระบุองคประกอบของใบหนาโดยใชตัว detect multiscale 

4.ทําการตรวจจับองคประกอบของใบหนาดวยวิธีการของ harr cascade classifier มาใชในการตรวจจับใบหนา ตา 
จมูก และปาก 

5.เมื่อทําการตรวจจับองคประกอบของใบหนาเสร็จแลว ใชคําสั่งปดกลอง 
 

 

 

 

 

 

ภาพท่ี 3 ขั้นตอนการทํางานของโปรแกรม 
 

 

ภาพท่ี 4 ระบบการตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
   

สวนที่ 4 การทดสอบการทํางาน ของโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยจอของระบบเมื่อเริ่มตนทํางานจะทํา
การสั่งเปดหนาตางของโปรแกรมข้ึนมา ทําการตรวจสอบการทํางานของกลองวากลองทํางานไดปกติ จากนั้นจะเร่ิมทําการ
ทดสอบ เมื่อมีใบหนาของบุคคลเขามาในกลองโปรแกรมก็จะทําการตรวจสอบองคประกอบของใบหนาโดยทันที ดังแสดงใน
ภาพที่ 3 

gray scale open camera detect 
multisclale 

harr cascade 
classifier 

face, eye, 
nose, mouth 

close camera 
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ภาพท่ี 5 ทดสอบโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
5. ผลการวิจัย 

 ผลการทดสอบการทํางานของโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา ผูวิจัยไดทําการทดสอบโดยใหบุคคลทั่วไป
ทําการทดสอบโปรแกรมการตรวจจับองคประกอบของใบหนา ปรากฏวา โปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนาจะทํางาน
ไดอยางมีประสิทธิภาพน้ันขึ้นอยูกับหลายปจจัยที่มีผลทําใหการตรวจจับองคประกอบของใบหนานั้นทํางานไดอยางแมนยํา  
ยกตัวอยางเชน ความคมชัดของกลอง ระยะหางของใบหนากับกลอง สิ่งบดบังบนใบหนา เปนตน 

 

5.1 ผลการประเมินประสิทธิภาพของระบบ 

ผูวิจัยไดทําการทดลองเพื่อวัดประสิทธิภาพของระบบ ซึ่งทําการทดลองดวยวิธีการใหบุคคลทั่วไปทําการใชโปรแกรม
ตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยการทดลองจะแบงออกเปน 4 กลุม คือ การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบหนา
ตรง การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบมีสิ่งบดบัง การตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพื้นที่แสงสวางมาก การ
ตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพ้ืนท่ีแสงสวางนอย ไดผลดังแสดงในตารางที่ 1 

 

ตารางที่ 1 ผลการประเมินประสทิธิภาพของระบบโดยผูทดสอบจํานวน 30 คน 

กลุมการตรวจจับองคประกอบของใบหนา จํานวนผู
ทดสอบ 

ใบหนา
(%) 

ดวงตา
(%) 

จมูก
(%) 

ปาก
(%) 

เฉลี่ย
(%) 

1.แบบหนาตรง 30 100 100 83.30 100 95.83 

2.แบบมีสิ่งบดบัง(ใสหนากากอนามัย) 30 0 100 0 0 25 

3.ในพื้นที่แสงสวางมาก 30 100 100 20 100 80 

4.ในพื้นที่แสงสวางนอย 30 100 100 36.67 100 84.17 

 

5.2 อภิปรายผลและสรุปผล 

งานวิจัยนี้เปนการศึกษาคนควาการออกแบบและพัฒนาเทคนิคสําหรับโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
ผูวิจัยไดออกแบบและพัฒนาโดยการนําอัลกอริทึม Harr Cascade Classifier มาใชในการพยากรณตรวจจับองคประกอบของ
ใบหนา พบวาระบบสามารถทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพเปนอยางมากในการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบหนาตรง 
และมีประสิทธิภาพที่ลดลงในการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบมีสิ่งบดบัง(ใสหนากากอนามัย) การตรวจจับ
องคประกอบของใบหนาในพื้นที่แสงสวางมาก และการตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพ้ืนที่แสงสวางนอย 
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