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บทคัดยอ 

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือศึกษาวิธีการตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยใชวิธีการของ Harr Cascade 

Classifier และทําการประเมินคาความแมนยําในการระบุองคประกอบของใบหนาจากผูใชงานจริงจํานวน 30 คน พบวา
ประสิทธิภาพของคาความแมนยําในการระบุองคประกอบของใบหนาแบบหนาตรงจะมีความแมนยําท่ีคาเฉลี่ย 95.83 แบบมี
สิ่งบดบัง(ใสหนากาอนามัย)มีคาเฉลี่ยที่ 25.00 แบบแสงสวางมากมีคาเฉลี่ยที่ 80.00 และแบบแสงนอยมีคาเฉลี่ยที่ 84.17 คา
ความแมนยําที่ตรวจจับไดสามารถนําไปเปนขอมูลในการศึกษาและพัฒนาตอในงานวิจัยอ่ืน 

คําสําคัญ: ตรวจจับองคประกอบของใบหนา, Real-time Harr Cascade Classifier 

Real-time Facial Feature Detection 
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Abstract 

The objective of this research is to study the method for detecting facial composition and identify 

which face elements are in which parts such as face, eyes, nose and mouth by using Harr Cascade Classifier 

method. Then we evaluated the accuracy in identifying face composition from 30 real users and found 

that the accuracy of the straight face identification is at 95.83 in average, which shows that this method 

can be used effectively. 
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1. บทนํา

ปจจุบันเทคโนโลยีดานภาพถายและวีดีโอไดรับความสนใจและมีการพัฒนาไปอยางรวดเร็ว ไดมีเทคโนโลยีที่พัฒนา
มาเพื่อชวยใหเราสามารถใชชีวิตไดอยางสะดวกสบาย รับรูเรื่องราวรอบตัวที่เกิดขึ้นในสังคมไดในเวลาเพียงไมกี่วินาที เรา
สามารถติดตอสื่อสารกันผานสื่อโซเซียลแทนการพูดคุยแบบตัวตอตัว อีกทั้งยังสามารถยกระดับการรักษาความปลอดภัยตอ
ชีวิตและทรัพยสินไดอยางมีประสิทธิภาพ ยกตัวอยางเชน การรักษาความปลอดภัยในการเขาถึงอุปกรณอิเล็กทรอนิกสดวย
ระบบสแกนใบหนา ปญหาในการพัฒนาเทคโนลียีดังกลาวจะตองอาศัยความรูและความเขาใจเกี่ยวกับองคประกอบของ
ใบหนา เนื่องจากใบหนา และ องคประกอบที่อยูบนใบหนาของแตละคนมีความแตกตางกัน การท่ีจะตรวจจับองคประกอบ
เหลานั้นตองเขาใจถึงตําแหนงและลักษณะเฉพาะขององคประกอบน้ัน โดยท่ัวใบหน าของเราจะมีลักษณะเปนวงรี ใบหนา
ดานบนจะประกอบไปดวย หนาผาก คิ้ว ดวงตา บริเวณกลางใบหนาก็คือตําแหนงของจมูกและใบหนาดานลางจะเปนตําแหนง
ของปากกับคาง องคประกอบท่ีกลาวมาน้ันก็จะมีลักษณะเฉพาะของตัวเองยกตัวอยางเชน ดวงตา ลักษณะเฉพาะของดวงตา
คือมีดวงตาสองดวงอยูระหวางจมูก รูปรางกลมและมีเฉดสีที่เขมกวาบริเวณใบหนา พ้ืนท่ีบริเวณดวงตาเม่ือโดนแสงจะเกิดการ
สะทอนของแสงออกจากดวงตา หรือ ปาก ลักษณะเฉพาะของปากคือมีตําแหนงอยูบริเวณใบหนาดานลาง รูปรางยาว ริมฝปาก
จะมีเฉดสีที่เขมกวาใบหนา เปนตน 

จากเหตุผลขางตนทางผูวิจัยมีความสนใจศึกษาวิธีการตรวจจับองคประกอบของใบหนาดวยวิธีการของ harr 

cascade classifier ที่เปนที่นิยมของนักวิจัยที่ศึกษาเก่ียวกับการตรวจจับองคประกอบของใบหน า มีจํานวนงานวิจัยที่
หลากหลาย ดังน้ันทางผูวิจัยจึงทําการสรุปผลเพื่อที่จะทําใหผูสนใจสามารถนําผลการตรวจจับองคประกอบของใบหนาไปเปน
ทางเลือกในการใชขอมูลสําหรับการศึกษาและพัฒนาตอในงานวิจัยอ่ืนได 

2. วัตถุประสงคของงานวิจัย
เพื่อศึกษาการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบ Real time 

3. เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวของ
ธนสรรค แกนเพชร, สุวิทย เขียวสระคู และเสกสรร เมฆขุนทด (2555) ไดศึกษาระบบบันทึกการปฏิบัติติงาน

ออนไลนดวยใบหนา โดยการอินพุตรูปภาพไวในเฟรมและนําเอา haar cascade face เปนตัวกําหนดคาเริ่มตนตัวแปร ดึง
ขอมูลใบหนาจากฐานขอมูล และบันทึกขอมูลลงในเว็บไซตที่ไดออกแบบและสรางบันทึกการปฏิบัติติงานออนไลนดวยใบหนา
โดยผูใชจะตองเขาเว็บไซตเพ่ือเขาสูหนา Home Page และlogin เขาสูระบบจะพบกับ 2 ตัวเลือกคือ 

1.การเรียนรู คือ การนําภาพใบหนาท่ีถายไวเก็บเพื่อใชในเครื่อง Server เพื่อใชในการประมวลผล
2.การบันทึกเวลาเขาทํางาน คือการนําภาพท่ีไดมาไปประมวลผลกับภาพท่ีอยูในเคร่ือง Server เมื่อมีความถูกตองจะสงขอมูล
ชองผูใชไปท่ี Webpage แตถาภาพท่ีสงมาไมถูกตองจะใหผูใชระบบถายภาพใหม  
และทําการตรวจหาการเคลื่อนไหวจากรูปใบหนาท่ีอินพุตเขามาและตรวจสอบ User และ Password ของ Admin จากนั้นลด
ขนาดภาพใหไดขนาดท่ีเหมาะสม ตอมาแปลงภาพสีในเฟรมใหเปนภาพโทนสีเทา Gray Scale เพื่อใหประมวลผลไดงายและ
รวดเร็ว จากนั้นจะทําการตรวจจับใบหนา ตรวจสอบองคประกอบของใบหนา เปรียบเทียบใบหนา และใชรูจําใบหนาดวย 
Eigenface หากพบวาขอมูลตรงกับฐานขอมูล จะสงขอมูลไปยังฐานขอมูลเพื่อแสดงผล และบันทึกขอมูลการทํางาน 

บัณฑิต สมบูรณ (2557) ไดศึกษาการจับภาพใบหนาจากลองวงจรปด โดยเพ่ิมเทคนิคปรับปรุงภาพดวยเทคนิคมัลติส
เตจไฮไดนามิคเรนจ (high dynamic range)ภาพถายที่ไดนั้นมาจาก กลองวงจรปด (CCTTV) ความละเอียดของภาพอยูที่1.3

ลานพิกเซล รูปภาพที่นํามาใชมีขนาด640X480 ซึ่งไดแบงกลุมการตรวจจับออกเปนสองกลุม คือ กลุมลักษณะของถาพถายท่ีมี

477



 งานประชุมวิชาการระดับชาติ ครั้งที่ 12 มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม  

มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม | จังหวัดนครปฐม | ประเทศไทย | 9 - 10 กรกฎาคม 2563 

ศาสตรพระราชา และการวิจัยเพือ่สรางดุลยภาพชีวิตในยุค Disruptive Technology | 3 

สภาพแสงไมสม่ําเสมอ และกลุมลักษณะของภาพถายที่มีสภาพแสงคอนขางสมํ่าเสมอ จากนั้นนําผลลัพธที่ไดมาเปรียบเทียบ
กันระหวางภาพถายตนฉบับจากกลองวงจรปดกับภาพจากการทํามัลติสเตจไฮไดนามิคเรนจ  ที่ปรับปรุงโดยการคัดลอกภาพ
ออกมาเปนสองสวน สวนแลกจะเปนภาพตนฉบับ สวนที่สองจะเปนภาพท่ีผานการปรับปรุงดวยมัลติสเตจไฮไดนามิคเรนจ 
ประเมินโดยเปรียบเทียบประสิทธิภาพจากคะแนนความถูกตองของจํานวนใบหนาที่สามารถคนหาไดถูกตองตามกลุมลักษณะ
ของภาพ 

วิทวัส วิทยาไกรเลิศ (2556) ไดศึกษาเกี่ยวกับการการวิเคราะหภาพใบหนา3มิติสําหรับการระบุตัวตนและยืนยันตัว
บุคคลโดยสรางแบบจําลองอัลกอลิทึม AAM (Active Appearance Model) ในการสรางแบบจําลอง3มิติ  และใช
แบบจําลองอัลกอลิทึม ASM (Active Shape Model)เพื่อจําลองพื้นผิว และอัลกอลิทึม (Active Texture Model)เพื่อจําลอง
รูปลักษณ ออกแบบโครงสรางของแบบจําลองรูปราง โดยใช จุด (Landmark)เพื่อระบุตําแหนงใหคลอบคลุมสวนสําคัญบน
รูปภาพใบหนา แลวนําขอมูลตําแหนงท่ีไดมาสรางแบบจําลองรูปรางดวยวิธีการวิเคราะหองคประกอบหลัก และนําขอมูลความ
เขมของจุดภาพ (Pixel) มาสรางแบบจําลองพื้นผิวดวยการใชวิธีการวิเคราะหองคประกอบหลัก และใชวิธีการ Independent 

component analysis(ICA) ซึ่งสามารถนํามาวิเคราะหความเขมของจุดภาพใบหนาไดดี 
วิยดา ยะไวทย,ขวัญฤทัย สิริจินดา และ พณชัย บรรจงรอด (2561) ไดศึกษาแอปพลิเคชันบนโทรศัพทมือถือสําหรับ

ระบบลงเวลาการปฏิบัติงานโดยใชการจดจําใบหนา โดยทําการตรวจจับใบหนาและสแกนหลายคร้ังครั้ง จะไดผล Sub 

Window เนื่องจากมีใบหนามากกวาหนึ่ง จึงไดใช Cascaded เปนตัวจําแนกประเภทใหเปน Classifier หลายตัวนํา รูปภาพ
มาประมวลผลและเปรียบเทียบกับฐานขอมูล เพื่อระบุตัวตน นําอัลกอริทึม PCA แปลงภาพใบหนาบุคคลสองมิติใหเปน
เวกเตอรหนึ่งมิติ และเก็บบันทึกไวในฐานขอมูล จากนั้นนําเอารูปภาพที่ตองการมาเปรียบเทียบกับภาพในฐานขอมูลเพื่อ
วิเคราะหความถูกตอง 

สุทธิรักต ตาละลักษณ (2557) ไดศึกษาระบบรูจําใบหนาบน Smart Phone เพื่อตรวจสอบการทํางานนอกพ้ืนที่ 
โดยจะตอง login เขาสูรระบบดวย smartphone ดวย Username  และ Password จากนั้น เลือกลูกคาที่จะไปพบ และ
ถายภาพสถานท่ีและเวลาที่นัดพบ ระบบจะสงขอมูลไปยังฐานขอมูลเพื่อบันทึกเพื่อยืนยันการทํางาน และระบบเปรียบเทียบ
ใบหนาใน Frame และขอมูลใบหนาที่บันทึกไวเปนตนแบบทั้งหมด จากนั้นหาคา Eigen Distance ระหวางใบหนาภายใน 
Frame และใบหนาที่บันทึกไว ซึ่งจะทําการซึ่งจะทําการเปรียบเทียบทุกหนาของตนแบบ โดยหาคาจากEigenvalue ซึ่ง
คํานวณมาจาก Function cvEigenDecomposite  หรือ EmguCV เมื่อไดคา Eigen Distance ของใบหนา ก็จะทําการระบุ
ระยะหางแตละจุดของ คิ้ว ตา จมูก และปาก  จากนั้นทําการแปลงรูปใบหนาใน Frame ใหเปนรูปภาพแบบ Gray Scale ถา
หากใบหนามีความคลายคลึงมากท่ีสุดก็จะสงคาออกมาเปนช่ือของใบหนานั้น 

เกรียงศักดิ์ ตรีประพิณ, ภัคภัทร นาอุดม และไพชยนต คงไชย(2561)ไดศึกษาระบบจะตรวจสอบการเขาเรียนของ
นักเรียนดวยการรูจําใบหนา สวนท่ีหนึ่งจะเปนสวนตรวจจับใบหนา โดยใช Harr cascade ในการตรวจสอบเมื่อระบบตรวจพบ
ใบหนา จะขึ้นกรอบสี่เหลี่ยม ซึ่งสามารถตรวจจับใบหนาหลายคนในเวลาเดียวกันได สวนที่สองจะเปนสวนประมวลผลรูจํา
ใบหนา ระบบจะดึงขอมูลจากฐานขอมูล เพื่อมาเปรียบเทียบการรูจําใบหนาของนักเรียนกับขอมูลในระบบ สวนที่สามคือสวน
บันทึกขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน จะบันทึกผลลัพธที่ไดจากการระบุตัวตนที่เสร็จสิ้นแลวนํามาบันทึกลงใน Google 

spreadsheet เปนฐานขอมูลอยางงายบนเครือขายคลาวด และสวนที่สี่คือสวนแสดงผลขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน ได
นําเอาGoogle sites มาใชแสดงผลขอมูลการตรวจสอบการเขาเรียน ทําใหนักศึกษาสามารถเขาถึงขอมูลไดสะดวกมากย่ิงขึ้น 
และสามารถแกไขขอมูลการระบุตัวตนใหกับผูสอน เมื่อระบบมีขอผิดพลาดเกิดขึ้นในคาบเรียน ในสวนประมวลผลรูจําใบหนา
จะมีหนาจอแสดงผลลัพธการเขาเรียนพรอมหนาเปรียบเทียบใหเห็นอยางชัดเจน เพื่อใหผู สอนตรวจสอบความถูกตองของ
ผลลัพธการตรวจสอบและสามารถแกไขขอมูลใน Google spreadsheet หากผลการตรวจสอบไมถูกตอง 
4. วิธีการดําเนินงานวิจัย

ผูวิจัยไดดําเนินงานตามลําดับ โดยกําหนดขั้นตอนการทํางานไว ดังนี ้
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 สวนที่ 1 ศึกษาความเปนไปไดของงานวิจัย  
 การศึกษาระบบเดิม โดยใชวิธีการศึกษาจากเอกสารงานวิจัยของ Onder Tutsoy และ Fatma Gongor ที่ไดทําการ
ตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยในข้ันตอนแรก นําภาพถายที่ไดจากกลองเขามาเตรียมการตรวจจับองคประกอบของ
ใบหนา ข้ันท่ีสอง นําใบหนาในข้ันตอนแรกดําเนินการตรวจจับใบหนาจากภาพโดยใชอัลกอริทึม Viola-Jones โดยจะแบงภาพ
ที่ถายไวออกเปนสี่เหลี่ยมและแยกสวนของแตละสี่เหลี่ยมตัง้อยูทั่วทุกภาพ แตละสี่เหลี่ยมจะมี 2 ดาน สวางและมืด โดยทั่วไป
แลวสี่เหลี่ยมผืนผาจะการแบงดานสวางและดานมืดสองสามหรือสี่ตัวในตัวเอง ใชคุณสมบัติเหลานั้นในการระบุวัตถุที่อยูถายใน
ภาพ ขั้นที่3 การวัดระยะทางใบหนาที่ตรวจพบ และตีความโดยใช Physiognomy science ซึ่งเปนการวิเคราะหบุคลิกภาพ 
ใบหนาตามลักษณะทางกายภาพ แสดงเกี่ยวกับลักษณะของบุคคลโดยการประเมินระยะทางใบหนาท่ีสอดคลองกัน 

 การศึกษาความเปนไปไดในการจัดทําระบบใหม โดยใชอัลกอริทึม Haar Cascade Classifier เพื่อทําการพยากรณ
การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบ Real time โดยคุณลักษณะที่ใชตรวจสอบองคประกอบของใบหนา คือ กรอบ
สี่เหลี่ยมท่ีมีดานสวางดานมืด ซึ่งองคประกอบของใบหนา เชน ตา จมูก ปาก จะมีความเขมที่มากกวาผิวหนา เมื่อนํากรอบ
สี่เหลี่ยมไปทาบบริเวณใบหนาดานท่ีเขมกวาก็จะมีความเปนไปไดที่จะเปนองคประกอบของใบหนาซึ่งก็คือ ตา จมูกและปาก 

ขั้นตอนการทํางานของอัลกอริทมึ harr cascade classifier 

Integral image 
นํารูปภาพเขาสูกระบวนการหาผลรวมของพิกเซล โดยทําการ Integral image เพื่อท่ีเราจะสามารถคาํนวณผลรวม

ของพิกเซลไดอยางรวดเร็วซึ่งมีสมการดังน้ี 

 

เมื่อ  คือ ภาพอินทิกรัลที่ตําแหนงจุดของ  และ  คือภาพท่ีนําเขาจากวีดีโอท่ีจะนํามาตรวจจบั
วัตถุองคประกอบท่ีตองการ โดยจะนําไปใชในขั้นตอน Cascade classifier 

ตัวจําลองรูปแบบ Harr-like feature 

การหาวัตถุในภาพโดยใชตัวจําลองรูปแบบ ซึ่งการกําหนดลักษณะของตัวจําแนกอยางออน ) ( นั้นหาไดจาก
สมการ 

 
ถา  )คาผลรวมพิกเซล (มากกวาหรือเทากับ  0 จะเปนลบหมายความวาไมใชวัตถุท่ีตองตรวจจับ ถามีคาอื่นท่ีมากกวา 
0 จะเปนบวกซ่ึงหมายถึงจะมีวัตถุใหตรวจจับ 

 
  คือคาความแตกตางของผลรวมพิกเซลในพ้ืนท่ีสีดําและสีขาว โดย  คือภาพตัวอยาง และ  ผลรวมของภาพ
อินทิกรัลที่อยูในพ้ืนท่ีสีดําและสีขาวของ   
 

 

 

 
ภาพท่ี 1 ตัวจําลองรูปแบบ Harr-like feature 

 

การเรียนรูแบบ AdaBoost และ Cascade classifier 
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วิธีการเรียนรูเพ่ือคนหาคาของกลุมพิกเซลท่ีมคีวามใกลเคียงกับรูปทีน่ําเขามา โดยจะหาคาของตัวจําแนกอยางออน
ดวยขั้นตอนดังน้ี 

กําหนดให  

คือภาพตัวอยางท่ีนําเขาจากวีดโีอจากท้ังหมด  ภาพ จนกวาโปรแกรมจะหยุดทํางาน  เปนคาของ  ที่จะเทากับ 
1 เมื่อภาพเปนบวก และมีคาเทากับ  -1 เมื่อมีคาเปนลบ 

เริ่มคาน้ําหนัก 

เริ่มคาน้ําหนักท่ีจะใชในการปรับคา โดย  คือนํ้าหนักของภาพในรอบการคํานวน  

สําหรับคาของ คือ  

เมื่อกําหนดคาตางแลวจะทําการคํานวณหาคาความผิดพลาดของน้ําหนักที่นอยที่สุด   เพื่อนําไปปรับน้ําหนักในรอบถัดไป
 กําหนดเง่ือนไขใหหยุดทํางานเมื่อมีความผิดพลาดน้ําหนัก  มากเกินไป และทําการเซ็ตคาคงที่  เพื่อนําไป

คํานวณในสมการท่ีไดรับการปรับคาน้ําหนัก จากนั้นจะทําการปรับคาน้ําหนัก  คือคานํ้าหนักท่ีไดทําการปรับแลว และ 
 คือผลลัพธที่ไดจากการจําแนกเปนตัวจําแนกที่แข็งแรง 

หาคาความผิดพลาดของน้ําหนัก    

ถาคาความผดิพลาดเกินกําหนดจะหยุด  

กําหนดคาคงท่ี  

ปรับคาน้ําหนัก 

 ทําการนอรมัลไลเซชั่น 

ผลลัพธตัวจําแนกสุดทาย  ) ตัวจําแนกท่ีแข็งแรง (: 

  

Cascade classifier เปนการหารูปรางท่ีตองการโดยการใชตัวจําแนกท่ีไดจากกระบวนการกอนหนานี้มาทําซ้ําหลายๆรอบเพื่อ
ลดพื้นที่ที่เปนลบ ซึ่งในแตละรอบของการจําแนกก็จะตัดพื้นที่ลบออกไปในทุกรอบที่มีการตรวจจับได  เมื่อจบกระบวนการ
ดังกลาว จํานวนของพ้ืนที่ที่มีคาเปนลบจะลดลงจนไดรูปรางของวัตถุท่ีตองการ และในการจําแนกเพื่อหารูปรางที่ตองการนี้จะ
ทํากับภาพท่ีทําการอินทิกรัล 
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ภาพที่ 2 ขั้นตอนการทํางานของ cascade classifier 

 

สวนที่ 2 การออกแบบขั้นตอนการทํางาน ประกอบไปดวยข้ันตอนดังน้ี 
1.ใชคําสั่งเปดกลอง 
2.เมื่อกลองทํางานจะแปลงภาพวีดีโอที่ไดรับเขามาเปน gray scale 

3.ทําการสรางกรอบส่ีเหลี่ยมระบุองคประกอบของใบหนาโดยใชตัว detect multiscale 

4.ทําการตรวจจับองคประกอบของใบหนาดวยวิธีการของ harr cascade classifier มาใชในการตรวจจับใบหนา ตา 
จมูก และปาก 

5.เมื่อทําการตรวจจับองคประกอบของใบหนาเสร็จแลว ใชคําสั่งปดกลอง 
 

 

 

 

 

 

ภาพท่ี 3 ขั้นตอนการทํางานของโปรแกรม 
 

 

ภาพท่ี 4 ระบบการตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
   

สวนที่ 4 การทดสอบการทํางาน ของโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยจอของระบบเมื่อเริ่มตนทํางานจะทํา
การสั่งเปดหนาตางของโปรแกรมข้ึนมา ทําการตรวจสอบการทํางานของกลองวากลองทํางานไดปกติ จากนั้นจะเร่ิมทําการ
ทดสอบ เมื่อมีใบหนาของบุคคลเขามาในกลองโปรแกรมก็จะทําการตรวจสอบองคประกอบของใบหนาโดยทันที ดังแสดงใน
ภาพที่ 3 

gray scale open camera detect 
multisclale 

harr cascade 
classifier 

face, eye, 
nose, mouth 

close camera 
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ภาพท่ี 5 ทดสอบโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
5. ผลการวิจัย 

 ผลการทดสอบการทํางานของโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา ผูวิจัยไดทําการทดสอบโดยใหบุคคลทั่วไป
ทําการทดสอบโปรแกรมการตรวจจับองคประกอบของใบหนา ปรากฏวา โปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนาจะทํางาน
ไดอยางมีประสิทธิภาพน้ันขึ้นอยูกับหลายปจจัยที่มีผลทําใหการตรวจจับองคประกอบของใบหนานั้นทํางานไดอยางแมนยํา  
ยกตัวอยางเชน ความคมชัดของกลอง ระยะหางของใบหนากับกลอง สิ่งบดบังบนใบหนา เปนตน 

 

5.1 ผลการประเมินประสิทธิภาพของระบบ 

ผูวิจัยไดทําการทดลองเพื่อวัดประสิทธิภาพของระบบ ซึ่งทําการทดลองดวยวิธีการใหบุคคลทั่วไปทําการใชโปรแกรม
ตรวจจับองคประกอบของใบหนา โดยการทดลองจะแบงออกเปน 4 กลุม คือ การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบหนา
ตรง การตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบมีสิ่งบดบัง การตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพื้นที่แสงสวางมาก การ
ตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพ้ืนท่ีแสงสวางนอย ไดผลดังแสดงในตารางที่ 1 

 

ตารางที่ 1 ผลการประเมินประสทิธิภาพของระบบโดยผูทดสอบจํานวน 30 คน 

กลุมการตรวจจับองคประกอบของใบหนา จํานวนผู
ทดสอบ 

ใบหนา
(%) 

ดวงตา
(%) 

จมูก
(%) 

ปาก
(%) 

เฉลี่ย
(%) 

1.แบบหนาตรง 30 100 100 83.30 100 95.83 

2.แบบมีสิ่งบดบัง(ใสหนากากอนามัย) 30 0 100 0 0 25 

3.ในพื้นที่แสงสวางมาก 30 100 100 20 100 80 

4.ในพื้นที่แสงสวางนอย 30 100 100 36.67 100 84.17 

 

5.2 อภิปรายผลและสรุปผล 

งานวิจัยนี้เปนการศึกษาคนควาการออกแบบและพัฒนาเทคนิคสําหรับโปรแกรมตรวจจับองคประกอบของใบหนา 
ผูวิจัยไดออกแบบและพัฒนาโดยการนําอัลกอริทึม Harr Cascade Classifier มาใชในการพยากรณตรวจจับองคประกอบของ
ใบหนา พบวาระบบสามารถทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพเปนอยางมากในการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบหนาตรง 
และมีประสิทธิภาพที่ลดลงในการตรวจจับองคประกอบของใบหนาแบบมีสิ่งบดบัง(ใสหนากากอนามัย) การตรวจจับ
องคประกอบของใบหนาในพื้นที่แสงสวางมาก และการตรวจจับองคประกอบของใบหนาในพ้ืนที่แสงสวางนอย 
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