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บทความวิจัยน้ีนําเสนอวิธีการพัฒนาระบบสารสนเทศภูมิศาสตรเพื่อการวางแผนและจัดเสนทางการเดินรถ โดยนํา 

ฟงกชันการทํางาน Google Maps API V3 และ ฟงกชัน JQuery API มาพัฒนาสวนโตตอบผูใช สําหรับวางแผนและ                   
จัดเสนทางเดินรถ เพื่อเลือกและตรวจสอบจุดเดินรถผานพิกัดแหลงเพาะพันธุปลาสวยงามและพิกัดบริษัทสงออกปลาสวยงาม  
จากการสํารวจของกรมประมงมาใชบนแผนที่ ในงานวิจัยอางอิงตําแหนงพิกัดภูมิศาสตรและขอมูลพื้นฐานที่จัดเก็บในรูปของ
ฐานขอมูล แสดงเครือขายการสงออกปลาสวยงามและการจัดเสนทางการเดินรถระหวางแหลงเพาะพันธุปลาสวยงามกับบริษัท
สงออกปลาสวยงาม สามารถคํานวณระยะทาง คํานวณระยะเวลา แสดงผลเสนทางแบบไป-กลับบนแผนที่ พรอมรายละเอียด
การเดินรถดวยภาษาไทยผานเว็บไซตและตรวจสอบเสนทางกอนการเดินทางผานมุมมอง street view ไดในบางพื้นที่ ผลการ
ประเมินของผูใชระบบ พบวาระบบจัดเสนทางการเดินรถเพื่อการสงออกปลาสวยงามสามารถใชงานไดระดับดี 
 
คําสําคัญ: Google maps API v3 การจัดเสนทางเดินรถ ปลาสวยงาม 
 

Abstract 
 

This research article presents a way to develop the geographic information system in planning 
and routing vehicles, by means of applying functionalities of Google Maps API V3 and JQuery API which is 
useful for developing user interface aimed at planning and routing vehicles. The system enables users to 
choose and search for map points via geographic coordinate in relation to ornamental fish farms and 
export companies. Also, the system calculates distance and timing, displays round -trip route on the 
map describing details of path in Thai via the website, and examine routes prior to their departures 
through street view in some areas. The survey result from the system users reveals that the vehicle route 
for ornamental fish export system fulfills the purpose in a good level. 

 
Keywords: Google maps API v3, Routing vehicle, Ornamental Fish 
 
1. บทนํา 

 
คาใชจายในการขนสงถือเปนปญหาที่สําคัญในการประกอบธุรกิจ สงผลโดยตรงกับตนทุนสินคาหรือบริการ ปญหา

เรื่องการตัดสินใจเลือกเสนทางการขนสงจากตนทาง (Sources) ไปยังปลายทาง (Destinations) [5] เพื่อชวยลดคาขนสงที่เกิด
จากปจจัยดานตางๆ เชน ราคาคาขนสง ระยะทาง ระยะเวลา ปริมาณความตองการ (Demand) รวมถึงความสามารถในการ
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แจกจายของแหลงผลิต (Supply) จึงจําเปนตองกําหนดตัวแบบการขนสง (Transportation Model) [6,7] โดยรูปแบบที่ใชใน
การบริหารจัดการขนสงสินคาที่ดี มีลักษณะพื้นฐานของตัวแบบที่ใชหลักการคํานวณดวยสมการเชิงเสน เพื่อหาเสนทางและ
วิธีการที่เหมาะสมในการขนสง ทําใหตนทุนในการขนสงต่ําที่สุด ซ่ึงมีความยุงยาก ตองอาศัยเทคโนโลยีสารสนเทศเขามาชวย
ในการหาผลลัพธและนําไปใชงานอยางมีประสิทธิภาพ ปจจุบันมีการนําซอฟตแวรสําเร็จรูปเขามาใชในการบริหารการขนสง 
[8] ทําใหพนักงานปฏิบัติงานไดดขีึ้น สามารถจัดสงสินคาไดตามกําหนดเวลา ชวยลดความเส่ียงของการดําเนินธุรกิจ สําหรับ
ธุรกิจสงออกปลาสวยงาม ที่มีตนทุนคาขนสงคิดเปนรอยละ 5 ของราคาจําหนาย ทั้งในสวนของผูเพาะเล้ียงและผูสงออกปลา
สวยงามดังรปูกราฟตนทุนการขนสงที ่1-2 ถือเปนคาใชจายที่สูงพอสมควรในการประกอบธุรกิจ 

 

  
 

ภาพที่ 1 ตนทุนการขนสงของผูเพาะเล้ียง     
                  

 
 

ภาพที่ 2 ตนทุนการขนสงของผูสงออกปลา 
 
ผูวิจัยไดนําแนวคิดในการพัฒนาระบบสารสนเทศภูมิศาสตรเพื่อใชวางแผนและจัดเสนทางการเดินรถสําหรับ                    

การบริหารจัดการเสนทางเดินรถผานมุมมองเสนทางคมนาคมของ Google maps API V3 เชื่อมโยงกับพิกัดภูมิศาสตรจาก
ฐานขอมูลปลาสวยงาม ทําใหฟารมเพาะเล้ียงและบริษัทสงออกสามารถนําขอมูลไปใชกําหนดตัวแบบการขนสงสําหรับธุรกิจ
การสงออกปลาสวยงามผานเครือขายอินเทอรเน็ตได โดยไมเสียคาใชจายดานซอฟตแวร ทําใหสามารถแสดงเครือขายการ
สงออกปลาสวยงามทั้งระบบผานระบบสารสนเทศภูมิศาสตรเปนภาษาไทยได 
 
2. ทฤษฎีและวรรณกรรมที่เกี่ยวของ 
 

ระบบสารสนเทศภูมิศาสตร (Geographic Information System: GIS) [9] เปนกระบวนการทํางานซ่ึงเก่ียวกับ
ขอมูลเชิงพื้นที ่(Spatial Data) ซ่ึงมีความสัมพันธกันระหวางขอมูลพื้นฐาน (Attribute Data) กับตําแหนงพิกัดภูมิศาสตร โดย
แสดงผลในรูปของแผนที่สําหรับนําไปใชวิเคราะหการปฏิบัติงานในแตละพื้นที่หรือบริหารจัดการเชิงพื้นที่ ปจจุบันระบบ
สารสนเทศภูมิศาสตรที่ไดรับความนิยมและเขาถึงไดงาย เชน การใชงาน Google Maps [10] เพื่อตรวจสอบเสนทางในการ
เดินทางผานเว็บไซต นอกจากน้ันยังมีการใชขอมูลสารสนเทศภูมิศาสตรในรูป Web Map Service [11] ผาน Google Maps 
API ของโปรแกรมเมอรที่ตองการพัฒนาระบบเชื่อมโยงกับขอมูลพื้นฐานที่ตองการได โดยใช Google AJAX API framework 
[12] เขามาชวยในการรับและสงขอมูลแบบ XML จากเครื่องแมขายไปยังเครื่องลูกขายที่นําขอมูลที่ไดไปใชงานผานคําส่ัง 
JavaScript หรือ JQuery ซ่ึงเปนตัวกลางในการรับและสงขอมูลของผูใช ผานหนาเว็บในรูปเอกสาร HTML ดังภาพที่ 3 
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ภาพที่ 3 รูปแบบการใชงานรวมกับ Google Maps API [13] 
 

ผูประกอบการขนสงหรือผูใหบริการขนสงใชซอฟตแวรพื้นฐานเปนเครื่องมือในการบริหารการขนสง ทําหนาที่หลัก
คือ การจัดสรรรถบรรทุก (Fleet Optimization) และการจัดเสนทางเดินรถ (Route Optimization) ซ่ึงเรียกโดยรวมวา
ระบบบริหารจัดการขนสง (Transportation Management System) สําหรับขั้นตอนการวางแผนและจัดเสนทางการเดินรถ 
(Vehicle Routing & Planning) ชวยใหควบคุมการว่ิงของรถและจํานวนเที่ยวรถไดอยางมีระบบ ลดจํานวนเที่ยวรถที่ไม
จําเปนและจัดเสนทางการเดินรถไดดีขึ้น สวนชองปญหาเรื่องการจัดเสนทางการขนสง (Vehicle Routing Problem : VRP) 
จําเปนตองศึกษาวิธีการจัดเสนทางการสงสินคาหรือบริการใหเปนไปตามความตองการของลูกคาในเวลาและจํานวนที่กําหนด
จาก 1 แหงหรือหลายแหงในแตละกรณี เพื่อใหไดรูปแบบที่สามารถนําไปใชในสําหรับจัดการ 1) การวางแผนระดับกลยุทธ              
2) การวางแผนและอํานวยความสะดวกดานปฏิบัติการ ซ่ึงทําใหตนทุนการขนสงที่เกิดขึ้นนอยที่สุด ภายใตเงื่อนไขการขนสงที่
กําหนด ในการวัดประสิทธิภาพการขนสงปลาสวยงาม [14]  ประกอบดวย 5 คุณลักษณะ ดังน้ี 1) ความรวดเร็ว 2) ความ
ประหยัด 3) ความปลอดภัย 4) ความแนนอนเชื่อถือได  5) ความสะดวกสบาย 
       
3. การดําเนินงาน  

 
3.1 ศึกษาและจัดเตรียมขอมูล 
จากการสํารวจและจัดเก็บขอมูลในรูปไฟล Excel แหลงเพาะพันธุปลาสวยงามและบริษัทผูสงออกปลาสวยงาม 

ประกอบดวยเลขรหัสฟารม ขอมูลรายละเอียดฟารม และพิกัดภูมิศาสตรของฟารมที่ขึ้นทะเบียนกับกรมประมง 
 

3.2 ภาพรวมของระบบ 
 

 
 

ภาพที่ 4 ขอบเขตการทํางานของระบบ 
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จากภาพขั้นตอนการนําพิกัดฐานขอมูลปลาสวยงาม ประกอบดวยขอมูลเชิงพื้นที่ของปลาสวยงามและขอมูลพื้นฐาน 
เพื่อตรวจสอบเสนทางและระยะเวลาของการขนสงบน Google Maps 

 

3.3 การพัฒนาระบบ 
1) นําขอมูลที่จัดเก็บในฐานขอมูลมาใชสรางสวนซอนทับ (Overlay) ซ่ึงประกอบดวยรายละเอียดพื้นฐานที่

จัดเก็บในรูปของสัญลักษณ (Maker) ประกอบดวย 1) แหลงเพาะพันธปลาสวยงาม 238 แหลง 2) บริษัทสงออกปลาสวยงาม 
590 บริษัทเพื่อใชเปนจุดเดินรถบนแผนที่ รวมทั้งหมด 828 จุด  

 
ตัวอยางโคด PHP สําหรับสราง Maker ในรูป XML เพื่อใชสรางสวนซอนทับ 

 
ภาพที่ 5 การสราง Marker ของจุดบนแผนที่ในรูปเอกสาร XML 

 

2) พัฒนาสวนควบคุมการแสดงสวนซอนทับ แหลงเพาะพันธปลาและบริษัทสงออก โดยสามารถเลือกตาม
ประเภทของปลาเพื่อชวยใหสามารถตรวจสอบเครือขายการสงออกปลาสวยงามแตละประเภทไดงายขึ้น 

 
ตัวอยางโคดสําหรับซอนและเซตสวนซอนทับของ Maker ทั้ง 2 รูปแบบ  

   
ภาพที่ 6 ฟงกชันสําหรับกําหนดสวนซอนทับบนแผนที่ 

 

ตัวอยางโคดฟงกชันสําหรับจัดการนํา Maker มากําหนดในสวนซอนทับแตละชั้น 

 
ภาพที่ 7 ฟงกชันสําหรับกําหนดให Marker ซอนทับบนแผนที่ 

 

3) พัฒนาสวนจัดการจุดเดินรถใหสามารถขนสงได 2 รูปแบบ 
3.1) การขนสงจากจุดเริ่มตนไปยังจุดหมายปลายทางทั้งไปและกลับ 
3.2) การขนสงจากจุดเริ่มตนไปยังจุดหมายหลายๆ จุดในครั้งเดียว 

 
ตัวอยางโคดการกําหนดจุดเดินรถทั้ง 2 แบบโดยการนําเขาและนําออกจากอารเรยดวยคําส่ัง push() pop() 

 

 
ภาพที่ 8 คําส่ังในการนําคา Marker เขาและออกจากจุดที่นําไปคํานวณเสนทาง 
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4) พัฒนาสวนตรวจสอบเสนทางเดินรถ จากการกําหนดของผูใช ซ่ึงใชฟงกชันการทํางานของ Google Maps 
API V3 มาชวยและแสดงผลในรูปแผนที่เสนทางการเดินรถ ซ่ึงสามารถเปล่ียนแปลงเสนทางตามผูใชตองการได 
 
ตัวอยางโคดคํานวณเสนทางเดินรถจากจุดที่กําหนดและรูปแบบการเดินทาง 

 
ภาพที่ 9 ฟงกชัน calcRoute() สําหรบัคํานวณเสนทางจากจุดเดินรถที่เลือกไว 

 

5) พัฒนาสวนแสดงรายละเอียดเสนทางการเดินรถบนแผนที่ ระยะทาง ระยะเวลาในการเดินรถ 
 
ตัวอยางโคดสําหรับแสดงเสนทางเดินรถจากจุดเดินรถที่กําหนดและเรียกใชฟงกชันการคํานวณ 

 
ภาพที่ 10 การคํานวณหาเสนทางยอยสําหรับการเดินทางเพื่อใชแสดงผลบนแผนที่ 



The 5th NPRU National Academic Conference 2013   
Nakhon Pathom Rajabhat University | Nakhon Pathom | Thailand | 18 – 19 July 2013 

การวิจัยเพ่ือการพัฒนาทองถิ่นอยางยั่งยืนกับการกาวสูประชาคมอาเซียน  
392_การนําเสนอผลงานแบบบรรยาย 

ตัวอยางโคดคํานวณระยะทางและระยะเวลาในการเดินรถ 

 
ภาพที่ 11 ฟงกชันในการคํานวณระยะทางและระยะเวลาในการเดินรถ 

 
ตัวอยางโคดการนํา XML จากไฟล PHP มาแสดงผลบนแผนที่ดวยฟงกชัน $.ajax() ใน JQuery 

 
ภาพที่ 12 ฟงกชัน fish1() สําหรับนํา Maker มาแสดงในรูปของสัญลักษณบนแผนที่ 
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4. ผลการวิจัย  
     

4.1 ผลจากการพัฒนาระบบ 
        

 
ภาพที่ 13 ผลการทดสอบจัดวางเสนทางของระบบ 

 
ผลการทดสอบการวางแผนและจัดเสนทางการเดินรถระหวางฟารมเพาะเล้ียงปลาสวยงามกับบริษัทสงออกใน

ประเทศ โดยตรวจสอบความถูกตองของระบบในการแสดงผล เสนทางการเดินทางบนแผนที่ ระยะทางและระยะเวลาการเดนิรถ 
ตามความตองการของผูใชได และสามารถปรับเปล่ียนเสนทาง รวมถึงตรวจสอบเสนทางผานมุมมอง Street view กอนการ
เดินทางจริงได ดังรูปที่ 14 

 

 
ภาพที่ 14 ผลการตรวจสอบเสนทางการเดินรถผานมุมมอง street view 
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4.2 ผลการทดสอบระบบ 
 

ความสามารถในการทํางานของระบบ 
ผลการทดสอบระบบ 
ได ไมได 

1. การแสดงขอมูลพื้นฐานและจํานวนของแหลงเพาะเล้ียง บริษัทสงออกดวยภาษาไทย   
2. การตรวจสอบแหลงเพาะเล้ียงและบริษัทสงออกจากประเภทปลาสวยงาม   
3. การจัดเสนทางการเดินทางในการขนสงระหวางแหลงเพาะเล้ียงและบริษัทเพื่อการ
สงออกทั้งไปและกลับ ตั้งแต 1 จุดขึ้นไป 

  

4. การปรับเปล่ียนเสนทางการเดินรถ   
5. การตรวจสอบเสนทาง ระยะทาง และระยะเวลา เบื้องตนสําหรับการขนสง   
6. การบันทึกขอมูลเสนทางการเดินรถในรูปของฐานขอมูล   
7. การวิเคราะหเสนทางที่ส้ันที่สุด   
8. การนําขอมูลที่ไดไปวิเคราะหสําหรับการวางแผน   
9. การตรวจสอบเสนทางกอนการขนสงดวยมุมมอง street view   
 

4.3 ผลการประเมินของผูใช 
 

ประเมินความพึงพอใจ คาเฉล่ีย SD ความหมาย 
ดานความสามารถของระบบตรงตอความตองการของผูใชงาน 4.04 0.62 ดี 
ดานความถูกตองในการทํางานของระบบ 4.00 0.59 ดี 
ดานความสะดวกและงายตอการใชงานระบบ 4.13 0.40 ดี 

 
จากการประเมินความพึงพอใจการใชระบบ โดยสุมตัวอยางประชากรที่เก่ียวของกับธุรกิจการสงออกปลาสวยงาม

จํานวน 30 คน สรุปไดวาระบบจัดเสนทางการเดินรถที่พัฒนาขึ้นสามารถนําไปใชไดในระดับดี ตามเกณฑการประเมินของ 
Scoring rubrics โดยแบงเปน 5 ระดับ 

 
5. สรุปผลการดําเนินงาน  
 

จากปญหาคาใชจายดานการขนสงในธุรกิจขนสงปลาสวยงาม เม่ือนําระบบจัดเสนทางการเดินรถสําหรับการสงออก
ปลาสวยงามที่พัฒนาขึ้นมาใชงาน จะชวยใหการวางแผนจัดการขนสงมีความยืดหยุนมากขึ้นและสามารถสรางโมเดลการขนสง
ไดหลากหลายแบบ โดยนําขอมูลการจัดเสนทางการเดินรถซ่ึงประกอบไปดวย เสนทางการขนสงบนแผนที่ รายละเอียดการ
เดินทาง ระยะทาง ระยะเวลา และมุมมอง Street view ไปใชวางแผนและจัดการแกปญหาดานการขนสง เม่ือผูใชทําระบบไป
ใชงานแลวทําแบบประเมิน ผลการประเมินพบวา 1) ตรงตอความตองการของผูใช คาเฉล่ียเทากับ 4.04 2) ความถูกตองใน
การทํางาน คาเฉล่ียเทากับ 4.00 และ 3) ความสะดวกและงายตอการใชงาน คาเฉล่ียเทากับ 4.13 สรุปไดวาเม่ือนําระบบ
วางแผนและจัดเสนทางการเดินรถเพื่อการสงออกปลาสวยงาม ชวยเพิ่มประสิทธิภาพการขนสงปลาสวยงามเพื่อการสงออกได
ระดับดี 
 
6. ขอเสนอแนะ  
 

เน่ืองจากการคนหาเสนทางดวยฟงกชันการทํางานของ Google Maps ทําใหเสนทางที่ไดจากการตรวจสอบเสนทาง
อาจมีเสนทางที่ผิดพลาด เชน เสนทางที่รถขนสงไมสามารถผานหรือเขาได จึงควรมีการปรับเปล่ียนโดยผูชํานาญเสนทางการ
ขนสง หรือมีการจัดเก็บเสนทางการขนสงจริงดวยระบบจัดการและติดตามยานพาหนะขนสง (Fleet Management & GPS 
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Tracking) เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการขนสง และเชื่อมโยงระบบกับฐานขอมูลตลอดหวงโซอุปทาน เชน ผูผลิตปจจัยการ
เพาะเล้ียงปลา ผูจําหนายปจจัยการเพาะเล้ียงปลา ผูรวบรวมปลา ผูใหบริการโลจิสติกส สนามบินทั้งในและตางประเทศ 
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