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บทคัดยอ  
 

           งานวิจัยตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความชื้นที่เหมาะสมสำหรับแปลงผัก กรณีศึกษาตนหอม มีวัตถุประสงคเพื่อ 1) 
ออกแบบและพัฒนาตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความชื้นที่เหมาะสมสำหรับแปลงผัก กรณีศึกษาตนหอม 2 ) หาตำแหนงที่
เหมาะสมในการวางเซนเซอรวัดความชื้นของตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความช้ืนท่ีเหมาะสมสำหรับแปลงผัก กรณีศึกษาตนหอม 

เนื่องจากการรดน้ำแบบใชแรงงานคนรดน้ำกับระบบรดน้ำแบบสปริงเกอรโดยไมมีการควบคุมทำใหการรดน้ำไมมีความสม่ำเสมอ
อาจทำใหน้ำไมทั่วพ้ืนท่ีและทำใหนอยเกินความจำเปนของตนหอมจึงทำใหน้ำที่เกินสูญเปลา จึงมีการนำเทคโนโลยีมาใชในงานวิจัย
นี้และไดจัดทำอุปกรณมาชวยพัฒนาในการชวยรดน้ำแปลงตนหอม โดยไดนำเซนเซอรมาพัฒนาและปรับปรุงใหควบคุมการทำงาน
ของสปริงเกอรใหเหมาะสมกับแปลงตนหอม ซึ่งเซนเซอรสามารถควบคุมความชื้นไดตามวัตถุประสงคและแมนยำอยางแทจริงผล
การทดลองไดทดลอง 2 รูปแบบ (1) เปรียบเทียบการทำงานของระบบเซนเซอรทั้ง 2 ชนิด โดยมีเซนเซอรชนิดท่ี 1 (Soil Moisure 

Sensor Module V 1) [1] และชนิดที่ 2 (Soil Humidity Detection Sensor) โดยมีการตรวจสอบการทำงานของเซ็นเซอรทั้ง 2 
ชนิด จากไฟลขอมูลใน Sd card ผลการทดลองพบวา Soil Moisture Sensor Module v1 คือตัวที่มีความเสถียรและรับคาการ
ทำงานเร็วและแมนยำกวาเซนเซอรชนิดที่ 2 (2) การทดลองหาระยะการปกเซนเซอรที่เหมาะสม เมื่อไดเซนเซอรชนิดที่เหมาะสม
จากการทดลองที่ 1 คือเซนเซอรชนิดท่ี 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) โดยทำการปกเซนเซอรในแปลงท่ี 1 ปกเซนเซอร
ไวหางจากสปริงเกอร 10 เซนติเมตร แปลงท่ี 2 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 30 เซนติเมตร แปลงท่ี 3 ปกเซนเซอรไวหางจาก
สปริงเกอร 60 เซนติเมตร ผลการทดลองปรากฏวา แปลงท่ี 3 มีการเจริญเติบโตไดดีที่สุด รองลงมาคือ แปลงท่ี 1 และ 2 ตามลำดบั 
ทำใหสรุปไดวาปกเซนเซอรไวหางจากปริงเกอร 60 เซนติเมตร มีความเจริญเติบโตของตนหอม มากกวา ปกเซนเซอรไวหางจาก
สปริงเกอร 10 เซนติเมตรและ 30 เซนติเมตร 
 

คำสำคัญ : แปลงตนหอม เปรียบเทียบการทำงานของระบบเซนเซอร ทดลองหาระยะการปกเซนเซอรที่เหมาะสม 
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Abstract 
 

 Prototype research of watering machine in suitable humidity for vegetable plot Onion case study The 

objectives were to 1) design and develop a model of a watering machine in suitable humidity for vegetable 

plots. Onion case study 2) Determine the optimal location to place the moisture sensor of the watering machine 

model in the right humidity for the vegetable plot. Onion case study, Since manual watering with an 

uncontrolled sprinkler system results in inconsistent watering, it can lead to insufficiency of water throughout 

the area and underproduction of the onion, resulting in wasted excess water. Therefore, technology has been 

used in this research and a device has been developed to help in watering the onion plot. by bringing the 

sensor to develop and improve the sprinkler control to suit the onion plot. which the sensor can control the 

humidity according to the purpose and with absolute accuracy. The results of the experiments were 2 types of 

experiments. (1) Comparison of the operation of the two types of sensor systems, with sensor type 1 (Soil 

Moisure Sensor Module V 1) and type 2 (Soil Humidity Detection Sensor), by checking the operation of both 

types of sensors, from the data file on the Sd card, the results show that Soil Moisture Sensor Module v1 is 

more stable and receives faster and more accurate performance than type 2 sensor (2). When a suitable sensor 

is obtained from experiment 1, it is Sensor Type 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1), by placing the sensor in 

Plot 1, placing the sensor 10 cm from the sprinkler, Plot 2, placing the sensor 30 cm from the sprinkler, Plot 3 

placing the sensor 60 cm from the sprinkler. The results showed that plot 3 had the best growth, followed by 

plot 1 and plot 2, respectively. It was concluded that the sensor placed 60 cm from the springer had more 

onion growth than the sensor planted. Keep a distance of 10 centimeters and 30 centimeters from the sprinkler. 

 

Keywords: green onion plot, comparison of sensor system function Try to find the right sensor embroidering 

distance. 
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1.บทนำ 
            ในปจจุบันการเพาะปลูกทำการเกษตรนั้นมีหลายรูปแบบและหลายกระบวนการในการเพาะปลูกแตปจจัยสำคัญในการ
เพาะปลูกทางการเกษตรนั้นคือการรดน้ำใหกับพืชผักตางๆ น้ำเปนตัวทำละลายที่ชวยละลายแรธาตุอาหารในดินและเปนตัวกลาง
นำธาตุอาหารเขาสูสวนตางๆ ของพืชนอกจากน้ีน้ำยังเปนวัตถุดิบในการสังเคราะหแสงที่สำคัญตลอดจนชวยปรับปรุงโครงสรางของ
ดินทำใหดินออนนุมและรวนซุยชวยรักษาอุณหภูมิของดินใหพอเหมาะไมรอนจัดหรอืเย็นจัดจนเกินไปดังนั้นตนหอมเปนพืชที่ชอบ
น้ำ ระบายน้ำดี น้ำไมขัง ชอบแสงแดด ตองดูแลรดน้ำเสมอและโดนแดดไดตลอดวันตองหม่ันรดน้ำใหชุมโดยจะรดน้ำเชาเย็นจะทำ
ใหตนหอมโตไดเร็ว ตนหอมชอบดินรวนและสภาพอากาศคอนขางเย็นและช้ืน อุณหภูมิที่พอเหมาะประมาณ 13-24 องศาเซลเซียส 
ความช้ืนในดินตองสม่ำเสมอและมีการระบายน้ำดีมาก 

           แตปจจัยสำคัญในการเพาะปลูกทางการเกษตรนั้นคือการรดน้ำใหกับพืชผักตางๆ เนื่องจากการรดน้ำแบบใชแรงงานคนรด
น้ำกับระบบรดน้ำแบบสปริงเกอรโดยไมมีการควบคุมทำใหการรดน้ำไมมีความสม่ำเสมออาจทำใหน้ำไมทั่วพื้นที่และทำใหน้ำเกิน
ความจำเปนของพืชผักจึงทำใหน้ำท่ีเกินสูญเปลา 
           จากปญหาที่เกิดขึ้นในขางตนผูจัดทำจึงออกแบบระบบรดน้ำแปลงผักอัตโนมัติผานเซนเซอรวัดความชื้นในดินโดยทำการ
ทดลองใชเซนเซอรตัวที่ดีที่สุดเพื่อหาระยะที่ดีที่สุดในการปกเซนเซอรและทำการประมวลผลทำการควบคุมใหระบบจายน้ำเพื่อรด
น้ำใหกับแปลงผักอัตโนมัติที่เหมาะสมสำหรับแปลงตนหอมและชวยประหยัดน้ำและรดน้ำตนหอมใหพอดีและไดรับน้ำมากที่สุด
เทาที่ตนหอมตองการไมมากหรือนอยเกินไป 

2. งานวิจัยท่ีเกี่ยวของ 
       2.1 ฉายาลักษณ [2] แบบจำลองเครื่องรดน้ำอัตโนมัติ เนื่องดวยปจจุบันโรงเรียนอิเล็กทรอนิกสในชวงวันหยุดราชการไมมี
เจาหนาท่ีดูแลรักษาตนไมอาจทำใหตนไมที่ปลูกไวขาดแคลนน้ำและแหงเหี่ยว เชน วันหยดุยาวปใหมไมมีเจาหนาท่ี รดน้ำตนไม จึง
ทำใหตนไมขาดน้ำ โครงงานสิ่งประดิษฐชิ้นนี้จึงถูกคิดคนเพื่อแบงเบาภาระในการรดน้ำตนไมและชวยประหยัดเวลาของเจาหนาที่ 
เนื่องจากโรงเรียนอิเล็กทรอนิกสกองวิทยาการกรมอิเล็กทรอนิกสทหารเรือ มีการรดน้ำตนไมที่ไมเพียงพออาจทำใหตนไมขาดน้ำ
และตายได ดังนั้นคณะผูจัดทำโครงงานสิ่งประดิษฐจึงไดคิดคนวิธีการชวยในการประหยัดเวลาและการดูแลตนไมที่ปลูกไวไดอยาง
สม่ำเสมอและไดบูรณาการความรูที่ไดเรียนมาพัฒนาใหเกิดประโยชนสูงสุดแกโรงเรียนอิเล็กทรอนิกส 
       2.2 นวรัตน [3] เซ็นเซอรตรวจวัดคาสภาพแวดลอมในโรงเรือนกลวยไม การดำรงชีวิตและการเจริญเติบโตของกลวยไม
จะตองไดรับอิทธิพลจากหลายปจจยัไดแก น้ำ อุณหภูมิ ความช้ืน คารบอนไดออกไซด และความเขมแสงแดดสภาพแวดลอมท่ีตนไม
เจริญเติบโตก็เปนตัวแปรท่ีสำคัญเชนกัน ความช้ืนและอุณหภูมิเปนตัวแปรสำคัญท่ีมีผลตอการเจริญเตบิโตของกลวยไมและถาเกิดมี
ความไมเหมาะสมอาจสงผลใหการเจริญเติบโตของกลวยไมมีปญหาในทีนี ้จึงมีการใชน้ ำเขามาชวยในการรักษาอุณหภูมิและ
ความชื้น ดังนั้นจึงคิดใชเซ็นเซอรมาชวยควบคุมการเปด–ปดน้ำเพื่อใชรักษาคาสภาพแวดลอมในโรงเรือนกลวยไมโดยสั่งการผาน 
สมารทโฟนที่สามารถทำงานบนระบบปฏิบัติการแอนดรอยดเพื่อควบคุมเวลาในการรดน้ำกลวยไมในโรงเรือนโดยขั้นตอนแรกจะ
ติดต้ังแอปพลิเคชันลงบนสมารทโฟนที่ทำงานบนระบบปฏิบัติการแอนดรอยดหลังจากน้ันคำสั่งจะรับคาจากเซ็นเซอรวัดคาความช้ืน
และอุณหภูมิ (AMI 1001) และเซ็นเซอรวัดความเขมของแสง (ZX-02F Light) เมื่อมีการตรวจจับไดคาไดก็จะทำการสงขอมูลไปยัง
โยโยบอรดแลวจะมีการรับคาผาน Bluetooth แลวทำแสดงผลหนาจอแอปพลิเคชันเพื่อใหผูใชงานทำการเปด-ปด Solenoid 

valve ปมน้ำตามตองการและใชคำสั่งเดิมที่เปลี่ยนคาใหหยุดเม่ือตรวจพบวาความชื้นและอุณหภูมิเขาสูคาที่เหมาะสม  
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       2.3 พิชรัตน [4] ระบบควบคุมการรดน้ำและตรวจสอบความชื้นในดินพรอมแจงเตือน กรณีศึกษา: แปลงปลูกผักเศรษฐกิจ 
การออกแบบระบบควบคุมการรดน้ำและตรวจสอบความช้ืนในดินพรอมแจงเตือนสำหรับแปลงปลูกผักตองใชการรดน้ำทดแทนวิธี
ตักน้ำมารดดวยบัวรดน้ำเดิม เนื่องจากพื้นที่แปลงผักไมมีไฟฟาใชจึงทำใหเกิดความลำบากในการปลูกผักคณะผูวิจัยไดเล็งเห็นถึง
ปญหาที ่เกิดขึ ้นจึงไดศึกษาวิเคราะหและออกแบบคิดคนระบบควบคุมการรดน้ำโดยมีการใชระบบโซลาเซลลในการผลิต
กระแสไฟฟาใชรวมกับปมน้ำและออกแบบระบบตรวจสอบความชื้นในดินพรอมการแจงเตือนผานสมารท โฟนนซึ่งประกอบดวย 
บอรด ESP 32 เซนเซอรวัดความชื้นในดินและระบบอินเตอรเน็ตไรสายใชในแจงเตือนและควบคุมความชื้นเพ่ือท่ีจะทำการสั่งใหปม
น้ำทำงานโดยใชปมน้ำขนาด 1 HP เพื่อสงน้ำไปยังพ้ืนท่ีแปลงผักผานหัวจายสปริงเกอรในการรดน้ำเพ่ือสรางความสะดวกในการรด
น้ำของเกษตรกรท่ีมีการใชวิธีรดน้ำแบบเดิมและมีไฟฟาไวใชงานในแปลงเพาะปลูก 

 

3. การออกแบบระบบ 
    3.1 ภาพรวมของระบบ 
          จากภาพที่ 1 โครงสรางการทำงานของตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความชื้นที่เหมาะสมสำหรับแปลงผักกรณีศึกษาผัก
ตนหอม เปนเปรียบเทียบการทำงานของระบบ ตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในปริมาณที่เหมาะสมโดยมีเซนเซอรชนิดที่ 1 (Soil 

Moisure Sensor Module V 1) และชนิดที่ 2 (Soil Humidity Detection Sensor) เปนสวนนำขอมูลเขาสงใหในการวัดความช้ืน
ในดินจากนั้นทำการสงคาตัวเลขความชื้นไปยัง Node MCU V3 [5] ทำการประมวลผลและออกคำสั่งให Display LCD แสดงคา
ความชื้นเพื่อแจงคาความชื้นเปนตัวเลขและทำการจดบันทึกคาความชื้น  ไปให Solenoid valve เพื ่อหาวาเซนเซอรตัวใดมี
ประสิทธิภาพมีความเสถียรและรับคาการทำงานเร็วและแมนยำดีกวากัน จากนั้นทำการนำเซนเซอรตัวที่ดีทีสุ่ดไปทำการทดลองหา
ระยะในการปกเซนเซอรที่เหมาะสม ดังภาพท่ี 2  

 

 ภาพท่ี 1 โครงสรางของการเปรียบเทียบเซนเซอร 
 

         จากภาพที่ 2 โครงสรางการทำงานของตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความชื้นที่เหมาะสมสำหรับแปลงผักกรณีศึกษาผัก
ตนหอม เปนการหาระยะที่เหมาะสมในการปกตัวเซนเซอรลงในแปลงผัก เมื่อไดเซนเซอรชนิดที่เหมาะสมจากการทดลองที่ 1 คือ
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เซนเซอรชนิดที่ 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) โดยทำการปกเซนเซอรในแปลงที่ 1 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 
10 เซนติเมตร  แปลงที่ 2 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 30 เซนติเมตร  แปลงที่ 3 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 60 
เซนติเมตร เพราะวาแปลงมีขนาดเล็ก (1 เมตร x 1.2 เมตร) จึงทำใหเลือกใชระยะ 10,30,60 เซนติเมตรจากรัศมีของสปริงเกอร 
โดยมีตัวเซนเซอรที่ดีที่สุดจากการทดลองครั้งที่ 1 เปนตัววัดความชื้นในดิน จากนั้นทำการสงคาตัวเลขความชื้นไปยัง Node MCU 

V3 ทำการประมวลผลและออกคำสั่งไปยัง Display LCD ใหแสดงคาความช้ืน เพื่อแจงคาความช้ืนเปนตัวเลขและทำการจดบันทึก
คาความช้ืน จากนั้นสั่งให Solenoid valve ทำงานเพ่ือเปดน้ำใหสปริงเกอรทำงานรดน้ำแปลงตนหอม 

 
ภาพท่ี 2 โครงสรางการนำเซนเซอรตัวที่ดีที่สดุมาทดลองในแปลงตนหอม 

    3.2 ขั้นตอนการทำงานของระบบ 
          จากภาพที่ 3 หลักการทำงานเริ่มตนการรับคาจากเซนเซอร ตัวที่ 1 และตัวที่ 2  ถาเซนเซอรตัวที่ 1 และตัวที่ 2 ตรวจวัด
ความช้ืนไดแสดงคาความช้ืนไปยังหนาจอ LCD แลวระบบสั่งใหปมน้ำทำงานและทำการจายน้ำไปยังหัวสปริงเกอรและเปรียบเทียบ
การทำงานของตัวเซนเซอรวาตวัไหนมีคุณภาพดีท่ีสุดคือนำสปริงเกอรไวตรงกลางและตัวเซนเซอรทั้ง 2 ตัวไวซายขวาของรัศมีสปริง
เกอรจากนั้นเปดการใชงานระบบแลวตรวจสอบวาเซนเซอรตัวไหนรับคาความชื้นแลวสั่งใหปมน้ำทำงานและหยุดทำงานกอนกัน
และตรวจสอบวาเซนเซอรตวัไหนสัง่ทำงานและสัง่หยุดทำงานตรงกับคาความช้ืนท่ีตั้งไวจะตรวจสอบจากการแสดงผลคาความช้ืนใน
โปรแกรม Arduino IDE และทำการทดลอง 20 ครั้ง แลวสรุปผลวาตัวไหนทำงานไดดีกวาและสั่งทำงานไดตรงกลับคาความชื้นท่ีตั้ง
ไวท่ีสุด 
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ภาพท่ี 3 ขั้นตอนการทำงานของการเปรยีบเทียบเซนเซอร  

จากภาพท่ี 4 หลักการทำงานเริ่มตนการรับคาจากเซนเซอร โดยแปลงที่ 1 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 10 เซนติเมตร 
แปลงที่ 2 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 30 เซนติเมตร แปลงที่ 3 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 60 เซนติเมตร ตรวจวัด
ความช้ืนไดสั่งใหปมน้ำทำงานและทำการจายน้ำไปยังหัวสปริงเกอรจากนั้นวัดผลการทดลองทั้ง 3 แปลง จากนั้นวัดการเจริญเติบโต
ของตนหอมโดยการวัดความสูงของตนหอมจำนวน 10 ครั้ง แตละครั้งหางกัน 3 วัน อุปกรณทำงานตลอดและสิ้นสุดเมื่อปดไฟเลี้ยง
ระบบ 

 

678



7 – 8  กรกฎาคม  2565 

วิจัยสร้าง Innovation and Technology เพื่อรองรับสังคมไทยสูย่คุ Digital World 

 
การประชุมวิชาการระดับชาติ ครัง้ที่ 14 มหาวิทยาลัยราชภัฏนครปฐม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ภาพท่ี 4 ขั้นตอนการทดลองหาระยะการปกเซนเซอรที่เหมาะสม 

4. ผลการทดลอง  
    กระบวนการนี้เริ่มจากการพัฒนาระบบตามที่ไดออกแบบไวในขั้นตอนการออกแบบระบบ โดยแบงออกเปน  2 ขั้นตอนหลัก 
ไดแก การพัฒนาระบบและการทดลอง 
    4.1 การพัฒนาระบบ 
          ในการพัฒนาระบบไดแบงการพัฒนาออกเปน 2 สวน คือ การพัฒนาสวนที่เปนฮารดแวรและการพัฒนาสวนท่ี เปน 

ซอฟตแวร 
          4.1.1. การพัฒนาฮารดแวร  
                1. การพัฒนาเพื่อหาประสิทธิภาพของเซนเซอร ในสวนการพัฒนาระบบการทำงานจะทำการพัฒนาโดยใช Node 

MCU V3 มาเปนไมโครคอนโทรลเลอรถูกเช่ือมตอกับเซนเซอรตัวที่ 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) และเซนเซอรตัวที่ 2 
(Soil Humidity Detection Sensor) เพื ่อทำหนาที่ตรวจวัดความชื้นและสงคาความชื้นไปที่หนาจอ (lcd) และสงกลับไปให
ไมโครคอนโทรลเลอรทำการบันทึกคาความช้ืนที่ Sd card และเปรียบเทียบเซนเซอรตัวไหนทำงานดีกวากันจากไฟลขอมูลคา
ความช้ืนและการทำงานใน Sd card 
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                2. การพัฒนาระบบหาระยะในการปกเซนเซอรที่เหมาะสม ในสวนการพัฒนาระบบการทำงานจะทำการพัฒนาโดยใช 
Node MCU V3 มาเปนไมโครคอนโทรลเลอรถูกเชื่อมตอกับเซนเซอรตัวที่ 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) 3 ตัว และ
เชื่อมตอกับ Solenoid valve 3 ตัว เมื่อเซนเซอรตัวท่ี 1 และตัวที่ 2 ตัวที่ 3 ตรวจวัดความช้ืนไดต่ำกวา 30 % จะสั่งให Solenoid 

valve ตัวที่ 1 และ ตัวที่ 2 ตัวที่ 3 ทำงานเปดน้ำไปที่สปริงเกอรและสงกลับไปใหไมโครคอนโทรลเลอรทำการบันทึกคาความช้ืน
และการทำงานเซนเซอรและการทำงานของ Solenoid valve ที ่Sd card  
                ดังภาพท่ี 5 เปนผลการพัฒนาระบบฮารดแวร (ก) กลองระบบการหาประสิทธิภาพของเซนเซอร และ (ข) กลองระบบ
การหาระยะในการปกเซนเซอรที่เหมาะสม 

   

    

 
 

( ก )        ( ข )  

ภาพที่ 5 การพัฒนาสวนของฮารดแวร (ก) ระบบการหาประสิทธิภาพของเซนเซอร (ข) ระบบการหาระยะในการปกเซนเซอรที่
เหมาะสม 

4.1.2. การพัฒนาดานซอฟตแวร  
         ขั้นตอนน้ีใชโปรแกรม Arduino IDE ในการพัฒนาในสวนของภาษาที่ใชเปนภาษาซีซึ่งเปนภาษาหลักในการเขียน

เพื่อควบคุมบอรด Arduino IDE เมื่อเขียนโปรแกรมเสร็จบอรดจึงใชงานไดทันทีเปนการพัฒนาซอฟตแวรเพื่อทำการควบคุมระบบ 
ดังภาพท่ี 6 
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ภาพท่ี 6 โคดตัวอยางการพัฒนาระบบการเปรียบเทยีบเซนเซอร 

    4.2 ผลการทดลอง 
          ในการพัฒนาระบบนี้ไดแบงการทดลองออกเปน 2 การทดลอง ไดแก การทดลองเพื่อหาประสิทธิภาพของเซนเซอรวัด
ความช้ืนและการทดลองเพื่อหาระยะในการปกเซนเซอร 
          4.2.1 การทดลองเพ่ือหาประสิทธิภาพของเซนเซอร การทดลองทำไดโดยการนำเซนเซอรมาเปรียบเทียบเพื่อหาความไว
ในการตอบสนองตอความชื้น นั่นคือ การนำเอาเซนเซอรทั้ง 2 ชนิด มาปกไวในแปลงดิน จากนั้นทดสอบดวยการรดน้ำแลวสังเกต
วาเซนเซอรตัวไหนมีการสงขอมูลกอนถือวามีประสิทธิภาพสูงกวา ในการทดลองนี้ไดนำเซนเซอร Soil Moisure Sensor Module 

V 1 (แบบแบน) และ Soil Humidity Detection Sensor (แบบแทง) มาทำการทดสอบทั้งหมด 20 ครั้ง ปรากฏวาเซนเซอร Soil 

Moisure Sensor Module V 1 (แบบแบน) มีประสิทธิภาพสูงกวา ดังตารางที่ 1 (สัญลักษณเครื่องหมาย  คือเซนเซอรรับคา
ความช้ืนและสั่งเปด Solenoid valve ทำกอน) 
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ตารางท่ี 1 การหาประสิทธิภาพของเซนเซอร 

 
คร้ังท่ี 

ชนิดของเซนเซอร 
Soil Moisure Sensor Module 

 V 1 (แบบแบน) 
Soil Humidity Detection 

Sensor (แบบแทง) 
1   

2   

3   

4   

5   

6   
7   

8   

9   

10   

11   

12   

13   

14   

15   

16   

17   

18   

19   

20   

                 

          4.2.2 การทดลองหาระยะในการปกเซนเซอรที่เหมาะสม 

การทลองน้ีเปนการทดลองหาระยะในการปกเซนเซอรที่เหมาะสม วิธีการทดลองไดแบงแปลงผักออกเปน 3 แปลง 
โดยแปลงที่ 1 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 10 เซนติเมตร  แปลงท่ี 2 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 30 เซนติเมตร แปลง
ที่ 3 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 60 เซนติเมตร ดังภาพที่ 7 จากนั้นวัดการเจริญเติบโตของตนหอมโดยการวัดความสูงของ
ตนหอมจำนวน 10 ครั้ง แตละครั้งหางกัน 3 วัน ผลการทดลองปรากฏวา แปลงที่ 3 มีการเจร ิญเติบโตดีที่สุด รองลงมาแปลงที่ 2 

และแปลงที่ 1  โดยมีผูเชี่ยวชาญทางดานเกษตรกรการเพาะปลูกตนหอมมาชวยตรวจสอบการเจริญเติบโตของตนหอม หลัง
ตรวจวัดความสูงของตนหอมครบ 10 ครั้งตามลำดับดังแสดงตารางท่ี 2  
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(ก) ระยะหางจากสปริงเกอร 10 ซม.          (ข) ระยะหางจากสปริงเกอร 30 ซม.               (ค) ระยะหางจากสปริงเกอร 60 ซม.            

ภาพท่ี 7 การหาระยะของการปกเซนเซอร 

ตารางที่ 2 การหาระยะของการปกเซนเซอร 

 
คร้ังที่ 

ความยาวของตนหอม 

แปลงท่ี 1  
ระยะ 10 เซนติเมตร 

แปลงท่ี 2  
ระยะ 30 เซนติเมตร 

แปลงท่ี 3  
ระยะ 60 เซนติเมตร 

1 10 cm.  12.8 cm. 13 cm. 

2 12.5 cm. 13 cm. 16 cm. 

3 13 cm. 13.5 cm. 16.5 cm. 

4 13.5 cm. 14 cm. 16.9 cm. 

5 14 cm. 14.6 cm. 17 cm. 

6 14.7 cm. 15 cm. 18 cm. 

7 15.5 cm. 15.5 cm. 18.8 cm. 

8 16 cm. 16.5 cm. 19.5 cm. 

9 17cm. 17 cm. 21 cm. 

10 19.5 cm. 18 cm. 22 cm. 

คาเฉลี่ยรอยละ 15.87 14.99 17.87 
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5. บทสรุปและขอเสนอแนะ 
    5.1 บทสรุป 
        จากการพัฒนาระบบตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความชื้นที่เหมาะสมสำหรับแปลงผัก กรณีศึกษาตนหอม ผูวิจัยไดแบง
ออกเปน 2 การทดลองสามารถสรุปไดดังนี้ 
         1. การทดลองเพื่อหาประสิทธิภาพของเซนเซอรโดยการนำเซนเซอรทั้ง 2 ชนิดมาเปรียบเทียบเพื่อหาความไวในการ
ตอบสนองตอการวัดความช้ืนและเช็ควาชนิดไหนเหมาะสมในการทำงานมากกวากันนั่นคือ นำเอาเซนเซอรสองชนิดมาปกไวใน
แปลงดินโดยนำเซนเซอรชนิดที่ 2 (Soil Humidity Detection Sensor) ไวทางซายและนำเซนเซอรชนิดที่ 1 (Soil Moisure 

Sensor Module V 1) ไวทางขวาของสปริงเกอร จากนั้นทดสอบดวยการเปดน้ำทั้งหมด 20 ครั้ง และทำการตรวจสอบการทำงาน
ของเซ็นเซอรทั้ง 2 ชนิด จากไฟลขอมูลใน sd card ผลการทดลองพบวาเซนเซอรชนิดที่ 1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) 
มีความเสถียรและรับคาการทำงานเร็วและแมนยำกวาเซนเซอรชนิดที่ 2 (Soil Humidity Detection Sensor) 

          2. การทดลองหาระยะการปกเซนเซอรที่เหมาะสม เมื่อไดเซนเซอรชนิดที่เหมาะสมจากการทดลองที่ 1 คือเซนเซอรชนิดที่ 
1 (Soil Moisure Sensor Module V 1) ไดทำการนำมาทดลองในแปลงผักแบงออกเปน 3 แปลงเพื่อหาระยะการปกเซนเซอรที่
เหมาะสม โดยแปลงที่ 1 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 10 เซนติเมตร แปลงที่ 2 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 30 
เซนติเมตร แปลงที่ 3 ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 60 เซนติเมตร จากนั้นตรวจวัดการเจริญเติบโตของตนหอมโดยการวัด
ความสูงของตนหอมหลังเริ่มปลูกตนหอมมา 1 อาทิตย จำนวน 10 ครั้ง แตละครั้งหางกัน 3 วัน ผลการทดลองปรากฏวา แปลงท่ี 3 

มีการเจริญเติบโตไดดีที ่สุด รองลงมาคือ แปลงที่ 1  และ 2 ตามลำดับ ทำใหสรุปไดวาปกเซนเซอรไวหางจากปริงเกอร 60 
เซนติเมตร มีความเจริญเติบโตของตนหอม มากกวา ปกเซนเซอรไวหางจากสปริงเกอร 10 เซนติเมตรและ 30 เซนติเมตร 

    5.2 ขอเสนอแนะ 
        ระบบตนแบบจำลองเครื่องรดน้ำในความช้ืนท่ีเหมาะสมสำหรับแปลงผัก กรณีศึกษาตนหอมนี้ จัดทำขึ้นเพ่ืออำนวยสะดวก ผู
ที่สนใจสามารถพัฒนาเพ่ือเพิ่มประสิทธิภาพในการควบคุมใหมากขึ้น เชน พัฒนาในรูปแบบใชงานผานแอปพลิเคชันหรือเพิ่มการต้ัง
ชวงเวลาในการรดน้ำได 
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