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บทคัดยอ  

  

 งานวิจัยนี้เปนการพัฒนาตูฟกไขไกชนสายพันธุพมาดวยระบบ Internet of Things (IoT) ซึ่งทางผูวิจัยไดพัฒนาโดยการ
ประยุกตใชไมโครคอนโทรลเลอร Arduino LabVIEWและใชอุปกรณตรวจรู สําหรับวัดคาอุณหภูมิความรอน คาความชื้น การพลิก
ไขไก และคาแสง ใช Neural Networkในการคํานวณอัตราการเกิดของไกที่ฟกจากไขได ซึ่งผลการทดลองของการวิจัยนี้คาดวา ตู
ฟกไขไกพันธุพมาจะสามารถเพิ่มอัตราการเกิดของไกในไขแตละใบได และลดระยะเวลาในการฟกไขได และ สามารถใช deep-

learningในการคํานวณอัตราการเกิดของไกในไขได 

คําสําคัญ: โครงขายประสาทเทียม อาดุยโน ไกชนพมา แล็บวิว 
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Abstract  

 

 This research is to develop a Burmese chicken incubator with Internet of Things (IoT) system. The 

researcher has developed this incubator by applying an Arduino Uno LabView and using a sensor to measure 

temperature, light, humidity, egg turning and exposure. Neural Network was used to calculate the incubation 

rate of hens hatched from eggs. The experimental result of this research is expected that the Burmese 

incubators can increase the incubation rate of chicken in each egg, reduce time of incubation, and be able to 

use deep-learning to calculate incubation rate of hens hatched from eggs. 

Keywords: Neural Network, Arduino,  ฺBurmese fighting cock, LabVIEW 

 

1. บทนํา  

 ประเทศในแถบเอเชียที่นิยมเลี้ยงไกชน ไดแก ไทย พมา ลาว กัมพูชา มาเลเซีย ฟลิปปนส และอินโดนีเซีย [1] ไกชนสาย
พันธุพมา เปนที่ใหความสนใจแกเซียนไกชนทั้งหลายมาก มี 4 สายพันธุหลักๆ ไดแก พมางอน พมารําวง แมสะรียง และพมาใต 
ลักษณะทั่วไปที่สังเกตไดคือ อกแนน หางยก ลําตัวสั้น หนาแหลม และขนเปนสีเขียว สีเหลือง สีกรดแดง สีกรดดู และสีกรดเหลือง 
ซึ่งเปนสีหลักของไกสายพันธุพมา จุดเดนคือมีความวองไว ตีไว ตีแมน ปากไว ตีไดโดยไมตองจิก ชอบแทงหู แทงตา สนับปกหนา จุด
ดอยของไกชนพมา คือ เปนไกที่มีขนาดเล็ก โดยมีน้ําหนักอยูประมาณ 2 – 2.5 กิโลกรัม ตัวเล็ก เตี้ย รูปรางไมสวย โครงสรางของ
รางกายบอบบาง [2] ราคาของไกชนสายพันธุพมาจะอยูที่ 500-100,000 บาทขึ้นไป โดยท่ีลูกไกอายุ 1 เดือนครึ่ง จะอยูที่ราคา 500 

บาท พอพันธุไกราคา 3,000-5,000 บาท แมพันธุราคา 500-3,000 บาท ไกหนุมราคา 1,000-5,000 บาท ไกหนุมพรอมชนราคา 
3,000-40,000 บาท [3] 

การฟกไขไกแบบธรรมชาติจะมีอัตราการฟกไขที่ไมคงท่ี และเนื่องจากมีอุปสรรคที่มีผลตออัตราการฟกไขของแมไก เชน 
แมไกไมยอมฟกไขเอง สงผลทําใหไขไกเนาเสีย หรือไรกับเหาที่อยูบนตัวของแมไก ที่สงผลทําใหลูกไกที่กําลังจะเกิดตายได การ
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ขับถายมูลของแมไกในบางครั้งที่ถายลงบนไขไกอาจจะทําใหเกิดการเนาเสียของไขไกในระหวางการฟก และสภาพอากาศที่หนาว
เย็น โดยเฉพาะในฤดูหนาวนั้นทําใหไขไกมีอัตราการฟกไขที่นอยลงอยางมาก  

งานวิจัยนีไ้ดทําการพัฒนาตูฟกไขไกสายพันธุพมาดวยระบบ Internet of Things (IoT) ซึ่งทางผูวิจัยไดประยุกตใช
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Uno โปรแกรมLabVIEW และนําอุปกรณตรวจรู ที่สามารถวัดคาอุณหภูมิความรอน คาความชื้น 
การพลิกไขไก และคาแสง นําคาท่ีตรวจวัดไดมาเก็บเปนฐานขอมูล และใช Neural Network ทําการคํานวณหาอัตราการเกิดของไก
ที่ฟกจากไขได ซึ่งผลการทดลองพบวา ตูฟกไขไกชนสายพันธุพมา สามารถเพิ่มอัตราการเกิดของไกในไขแตละใบได และลด
ระยะเวลาในการฟกไขลง  
2. งานวิจัยที่เกี่ยวของ 

2.1 ปจจัยที่มีผลตอการฟกไขประกอบดวย [4]  

2.1.1 อุณหภูมิ ระยะ 18 วันแรกจะตองใชอุณหภูมิประมาณ 37.5 – 37.7 องศาเซียลเซียส และระยะ 19 - 21 วันหลัง ใช
อุณหภูมิประมาณ 37.2 - 37.5 องศาเซียลเซียส 

2.1.2 ความชื้น ชวง 18 วันแรก ไขตองการความชื้นสัมพัทธประมาณ 60 เปอรเซ็นต และชวง 19 – 21 วันหลังกอนการฟก 
ไขตองการความชื้น 70 – 75 เปอรเซ็นต เพื่อใหลูกไกเจาะเปลือกไขไดงายข้ึน 

2.1.3 อากาศและการถายเทอากาศในตูฟก ควรมีระบบระบายอากาศท่ีดี สามารถระบายอากาศไดอยางเพียงพอ จึงจะทํา
ใหการฟกไขไดผลดี 

2.1.4 การวางไขไกในตูฟก ควรวางไขใหเหมาะสมตามธรรมชาติ โดยปกติแลวลูกไกจะหันหัวขึ้นดานบนเสมอ  
2.1.5 การกลับไขฟก สําหรับตูฟกไข ควรกลับไขในทุกๆชั่วโมง โดยมุมของการกลับไขที่เหมาะสมคือ มุม 45 องศา จากแนว

นิ่งกลับไปกลับมา และการใชมุมองศาอ่ืนอาจจะมีผลตอการฟกไขที่ลดลง ในระยะ 19-21 วันหลังควรหยุดกลับไข 
 

3. อุปกรณที่ใชงานวิจัย 

3.1 Arduino [5] เปนไมโครคอนโทรลเลอรแผงวงจรแบบสําเร็จรูปในยุคปจจุบัน ซึ่งถูกสรางมาจาก Controller ตระกูล ARM 

ของ ATMEL ขอดีของไมโครคอนโทรลเลอรแผงวงจรคือเร่ืองของ Open Source ที่สามารถนําไปพัฒนาตอเปนอุปกรณตาง ๆได
และความสามารถในการเพ่ิม Boot Loader เขาไปที่ตัว ARM จึงทําใหการ Upload Code เขาตัวแผงวงจรสามารถทําไดงายขึ้น 
และยังมีการพัฒนา Software ที่ใชในการควบคุมตัวแผงวงจรของ Arduino มีลักษณะเปนภาษา C++ ที่โปรแกรมเมอรมี
ความคุนเคยในการใชงานตัวแผงวงจรสามารถนําโมดูลมาตอเพ่ิมซึ่งทาง Arduino เรียกวาเปน shield เพื่อเพิ่มความสามารถ
เพิ่มข้ึน แสดงดังภาพที่ 1 
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ภาพที่ 1  ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino 
ที่มา : https://sites.google.com/site/karanwinatktech/unit1 

 
3.2 อุปกรณวัดคาความสวางความเขมแสง (LDR Photoresistor Sensor Module) [6]  

โมดูลเซ็นเซอรวัดความสวางความเขมแสงโดยใชเซ็นเซอร LDR ในการตรวจจับ เมื่อมีการเปลี่ยนแปลงความเขมแสงจะทํา
ใหความตานทานเปลี่ยนแปลงตามความเขมแสง โดยใหสัญญาณ Output ออกมา 2 แบบคือ แบบ Analog ระดับความเขมของแสง 
ที่วัดไดเปนคา 0-1023 สวน Digital สัญญาณที่ไดคือ Logic 1 และ Logic 0 โดยหมุนตัวตานทานปรับคาได บนแผงวงจรเพื่อตั้ง
ระดับความตองการของความเขมแสงวาจะใหสวางเทาใด จึงจะสงคาเอาตพุตออกมา ใชแหลงจายไฟ 3.3V และ 5.0V เหมาะกับการ
ใชงานรวมกับ Arduino และ ไมโครคอนโทรลเลอรอื่นๆ แสดงดังภาพที่ 2 

 
ภาพท่ี 2 LDR Photoresistor Sensor Module 

ที่มา : https://www.spmicrotech.com/ 

 

3.3 DS18B20 Temperature [7] 
สามารถตอสายสัญญาณเขากับคอนโทรลเลอรเพื่อรับขอมูลของอุณหภูมิโดยใชไฟเล้ียง -5 3 v วัดอุณหภูมิชวง -55 ถึง 125 

องศาเซลเซียส เอาตพุตแบบดิจิตอล แสดงดังภาพที่ 3 
 

 
ภาพท่ี 3 DS1820 Temperature 

ที่มา : https://core-electronics.com/ 
 

3.4 โมดูลวัดความชื้นสัมพัทธและอุณหภูมิ SHT11 [8] 
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ทําหนาที่เปนทั้งตัววัดความชื้นและอุณหภูมิภายในตัวถังเดียวกัน สามารถกําหนดความละเอียดของยานการวัดได มีขนาด
เล็กและกินพลังงานต่ํา ทํางานในยานแรงดัน +2.4V ถึง+5.5Vเสถียรภาพในการทํางานสูง

 
 

ภาพท่ี 4 SHT11 

ที่มา http://jumpstartinnovation.blogspot.com/2013/07/sht11 

3.5 LabVIEW [9] 
LabVIEW ยอมาจาก Laboratory Virtual Instrument Engineering Workbench เปนโปรแกรมคอมพิวเตอรที่สรางข้ึน 

เพื่อนํามาใชในดานการจัดการวัดและเครื่องมือวัดสําหรับงานทางวศิวกรรม ซึ่งเปนโปรแกรมประเภท GUI (Graphic User 

Interface) นั้น คือผูใชพัฒนาโปรแกรมไมจําเปนตองเขียน code หรือ คําสั่งใดๆ ทั้งสิ้น และภาษาที่ใชในโปรแกรมจะเรียกวาเปน 

ภาษารูปภาพ หรือเรียกอีกอยางวาภาษา G (Graphical Language) ซึ่งจะแทนการเขียนโปรแกรมเปนบรรทัดภาษาพื้นฐาน เชน C, 

BASIC หรือ FORTRAN 

ดวยรูปภาพหรือสัญลักษณทั้งหมดโดยจะชวยอํานวยความสะดวกและสามารถลดเวลาในการเขียนโปรแกรมลงไปไดมากโดยเฉพาะ
ในงานเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร เพื่อเชื่อมตอกับอุปกรณภายนอก เชน Port หรือ Card ตางๆ 

รวมถึงการจัดวางตําแหนงในหนวยความจําเพ่ือท่ีจะสามารถรวบรวมขอมูลมาใช ในการคํานวณและเก็บขอมูลใหไดประโยชนสูงสุด  
แสดงไดดังภาพที่ 5 

 

 
 

ภาพท่ี 5 LabVIEW 

ที่มา : https://www.elsys-instruments.com/en/support/labview_instrument_driver.php 
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3.6 Neural Network [10] 
Neural Network หรือ โครงขายประสาทเทียม คือเปนแบบจําลองทางคณิตศาสตร เพื่อการประมวลผลสารสนเทศดวยการ

คํานวณแบบคอนเนคชันนิสต ซึ่งแนวคิดของเทคนิคนี้ มาจากการศึกษาโครงขายไฟฟาชีวภาพ (bioelectric network) ในสมอง ซึ่ง
ประกอบดวยเซลลประสาท (neurons) และจุดประสาท (synapses) และขายงานประสาทเกิดจากการเชื่อมตอระหวางเซลล
ประสาท จนเปนเครือขายที่ทํางานรวมกัน 
 

 
ภาพท่ี 6 โครงขายประสาทเทียม 

ที่มา : https://www.freecodecamp.org/ 

4. วัตถุประสงคการวิจัย 
เพื่อพัฒนาการฟกไขใหไดผลผลิตที่ดีที่สุด 

5. วิธีดําเนินการวิจัย 
การพัฒนาตูฟกไขไกชนสายพันธุพมาดวยระบบ IoT เพื่อใหสามารถควบคุมปจจัยที่มีผลตอการฟกไข โดยการรับคาจากตัวรับรู 

ไดแก ความชื้นในอากาศ อุณหภูมิในอากาศ และคาความสวาง จากนั้นนําคาที่ตรวจวัดได แสดงผานทางโปรแกรม LabVIEW ซึ่งผัง
การทํางานของระบบฟกไข การออกแบบสวนประสานผูใช User Interface (UI) รวมไปถึงตูฟกไข แสดงไดดังภาพที่ 7 8 9และ 10 

ตามลําดับ 
 

 
 

ภาพท่ี 7 ผังการทํางานของตูฟกไข 
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ภาพท่ี 8 การออกแบบระบบดวยโปรแกรม LabVIEW 

ภาพท่ี 9 หนาจอ UI แสดงคาท่ีวัดได 
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ภาพท่ี 10 ตูฟกไข 



6. ผลการวิจัย

คณะผูวิจัยไดทาํการทดลองระบบตูฟกไข เพื่อเก็บคาแสง อุณหภูมิ และความชื้น และเปรียบเทียบกับการฟกไขตามธรรมชาติ ที่
ฟารมไกชน ส.สุทิน ต.หนองปากโลง อ.เมืองนครปฐม จ.นครปฐม โดยแบงการทดลองเปน 3รอบในการฟกไข รอบละ 6-7 ฟอง ผล
การทดลอง แสดงดังตารางท่ี 1

ตารางท่ี 1 ผลการทดลองฟกไข 
สถานที่ รอบที่ วันที่ จํานวนไข มีเชื้อ ไมมีเชื้อ ตาย เกิด 

ตูฟกไข 1 17 ก.พ. 64 – 09 มี.ค.64 7 3 4 7 - 

ธรรมชาติ 1 17 ก.พ. 64 – 09 มี.ค.64 7 3 4 7 - 

ตูฟกไข 2 11 มี.ค.64 – 31  มี.ค.64 7 4 3 1 3 

ธรรมชาติ 2 11 มี.ค.64 – 31  มี.ค.64 6 3 3 - 3 

ตูฟกไข 3 4 เม.ย. 64 - 24 เม.ย. 64  7 4 3 1 3 

ธรรมชาติ 3 4 เม.ย. 64 - 24 เม.ย. 64 7 4 3 1 3 

การออกแบบโครงขายประสาทเทียมเพื่อพยากรณอัตราการเกิดของไก โดยใชขอมูลชั้นอินพุทจํานวน 4 โหนด คือ อุณหภูมิ แสง 
ความชื้น และเชื้อในไข ขอมูลของ Hidden Layer ชั้นที่ 1 จํานวน 8 โหนด ขอมูล Hidden Layer ชั้นที่ 2 จํานวน 8 โหนด และ
ขอมูล Output Layer 1 โหนด โครงสรางของโครงขายประสาทเทียม แสดงไดดังภาพที่ 11 

ภาพที่ 11โครงสรางของโครงขายประสาทเทียม 

ผลจากทดลอง พบวาคาความแมนยําของ Model มีคาประมาณ 0.9733 สวนคาความคลาดเคล่ือนของ model อยูที่ 0.1103

แสดงไดดังภาพที่ 12 และ 13 ตามลําดับ
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ภาพที่ 12ความแมนยําของแบบจําลอง

ภาพที ่13ความคลาดเคล่ือนของแบบจําลอง

7. สรุปผลการวิจัย

การเกิดของไกชนสายพันธุพมา ไมไดขึ้นอยูกับสภาพแวดลอม มีปจจัยเกี่ยวกับเชื้อของไขดวย ถาไขมีเชื้อ โอกาสที่จะลูกไกฟก
ออกมาจะมีสูง 
8. ขอเสนอแนะ

ขอมูลสําหรับใชในโครงขายประสาทเทียมมีประมาณ 998 ชุด ทําใหแบบจําลองมีขอมูลสําหรับ train นอยไป แนะนําใหขยายตู
ฟกไข เพื่อรองรับปริมาณไขใหมากขี้น 
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