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บทคัดยอ 

 

  บทความน้ีมีวัตถุประสงค 1) เพ่ือออกแบบและสรางเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

2) เพ่ือหาประสิทธิภาพการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 3) เพ่ือหาความพึงพอใจ
ของผูซื้ออาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

  ผลการวิจัย พบวา 1) ผลการสรางแบบระบบควบคุมการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบ
หยอดเหรียญ สามารถทำงานไดตรงตามขอบเขตงานที่วางไว สั่งการโดยใชไมโครคอนโทรลเลอรเขามาควบคุมการทำงาน 

มอเตอรจะควบคุมวาลวเปด-ปดการไหลของอาหารปลา ระบบพรอมทำงานรอรับเหรียญ 10 บาท เมื่อเหรียญ 10 บาท เขามา
ถูกตอง ระบบจะทำการปลอยอาหารปลาโดยประมาณ 100 กรัม ซึ่งระบบสามารถทำงานได 2) ผลการทดลองตัวหยอด
เหรียญ พบวา ตัวหยอดเหรียญสามารถทำงานใหเหรียญ 10 บาท ลงชองหยอดเหรียญได จำนวน 75 เหรียญ ที่หยอดเหรียญ
ไมผาน 25 เหรียญ สาเหตุที่ไมผาน แบงไดดังนี้ เหรียญ 10 บาทแบงเปน เหรียญ 10 บาทรัชกาลที่ 9 และเหรียญ 10 บาท
รัชกาลที่ 10 ซึ่งหากสังเกตเหรียญทั้ง 2 แบบจะมีความแตกตางกัน โดยเหรียญ 10 บาท รัชการที่ 9 มีน้ำหนักมากกวาและ
ขนาดหนากวา เหรียญ 10 บาท รัชการที่ 10 จากการทดลองหยอดเหรียญใหอาหารปลาไหลตามปริมาณที่กำหนดประมาณ 

100 กรัม พบวา ชุดควบคุมของกลไกการไหลของอาหารปลาจากชองจายอาหารปลา ไดปริมาณน้ำหนักอาหารปลาที่ เฉลี่ย 

99.6 กรัม คิดคาความคลาดเคลื่อนอยูที่ 1% จากการทดลองถาดใสเหรียญ  พบวา คาของปริมาตรของถาดใสเหรียญ โดยถาด
มีความกวาง 10 เซนติเมตร ความยาว 20 เซนติเมตร และความสูง 10 เซนติเมตร จะไดปริมาตร 2,000 ลูกบาศกเซนติเมตร 
โดยจะรับเหรียญไดจำนวน 2,122 เหรียญ 3) ผลการประเมินความพึงพอใจของผูซื้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลา
อัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญท่ีพัฒนาข้ึน พบวา ระดับความพึงพอใจของผูใช อยูที่ระดับมาก โดยมีคาเฉลี่ยอยูที่ 4.38 

คิดเปนรอยละ 87.60   
 

คำสำคัญ: เครื่องจำหนายสินคาแบบอัตโนมัติ เครื่องหยอดเหรียญ เครื่องจำหนายอาหารปลาหยอดเหรียญ 
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Abstract 

 

 The objectives of this article is one) To design and build a coin operated fish feed vending 

machine 2) To determine the performance of a coin operated fish feed vending machine 3) To find the 

satisfaction of automatic fish feed buyers. Coin-operated tablet type 

The results of the research were as follows: 1) The construction result of a control system of a 

coin operated fish food vending machine Able to work in accordance with the specified work scope. 

Command by using a microcontroller to control the work. The motor controls the valve on-off the flow of 

fish food. The system is ready to work, waiting to receive a 10 baht coin when the 10 baht coin comes in. 

The system will release approximately 100 grams of fish food, which the system can operate. 2) The results 

of the coin-operated experiment showed that the coin selector can work for 10 baht coins into the coin 

slot for 75 coins that failed to pass 25 coins. The reason for not passing Can be divided as follows. 10 baht 

coin divided into 10 baht coin Rama 9 and 10 baht coin Rama 10. In which, if you observe the two types 

of coins, there will be differences, with the 10 baht coin Ratchakarn 9 having more weight and a thicker size 

than the 10 baht coin. From the coin-operated experiment, about 100 grams of eel fed the specified 

quantity was found.The control unit of the mechanism for the flow of fish food from the fish feed port. 

Obtained the average fish weight content of 99.6 grams, the error was 1%. From the experiment on the 

coin tray, it was found that The value of the volume of the coin tray The tray has a width of 10 centimeters, 

a length of 20 centimeters and a height of 10 centimeters, the volume is 2,000 cubic centimeters. Which 

will receive 2,122 coins. 3) The satisfaction evaluation of fish food buyers from the developed coin operated 

fish feed vending machine was found that User satisfaction level Is at a high level With an average of 4.38 

or 87.60 percent 

Keywords: Automatic vending machine, Vending machine, Fish food vending machine

 

1. บทนำ  
  การทำกิจกรรมใหอาหารปลาใกลแหลงน้ำในสถานที่ตางๆ มีเปนจำนวนมาก จะมีการเลี้ยงปลาที่เกิดขึ้นเองตาม
ธรรมชาติ หรืออาจจะมาจากผูมีจิตศรัทธานำมาปลอยและมีปลาเปนจำนวนมากในท่ีน้ันๆ จึงมีการจำหนายอาหารปลาเกิดข้ึน
เพ่ือเปนการอำนวยความสะดวกแกผูใชบริการท่ีมาใหอาหารปลา มีทั้งอาหารปลาชนิดเม็ดและเปนขนมปงบรรจุใสถุงพลาสติก 
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ซึ่งการใชถุงพาสติกบรรจุอาหารปลาใชเวลาในระยะสั้น แบบใชครั้งเดียวแลวทิ้งจึงเปนการสิ้นเปลืองและบางครั้งถุงพลาสติก
อาจจะปลิวลงแหลงน้ำซึ่งเกิดเปนผลเสียตามมา อีกกรณีจะมีตูตั้งไวเพื่อใสเงินคาอาหารปลา บางสถานที่มีคนขายนั่งเฝา แต
เปนสวนนอยที่จะมีคนขายน่ังเฝา ผูซื้อบางคนหยิบอาหารปลาเกิน หรือหยิบไปโดยไมจายเงิน หรือบางครั้งการวางอาหารปลา
ไวเฉยๆ ไมมีอะไรปดอาจจะทำใหอาหารปลาเปยกไดในกรณีที่ฝนตก ถาพูดถึงการลงทุนอาจจะทำใหผูขายขาดทุน และการที่
ตักอาหารปลาใสถุงพลาสติกอาจจะทำใหผูขายเสียเวลาและสิ้นเปลืองทรัพยากรอีกดวย 

ดวยเหตุผลดังกลาวขางตน ทำใหผูวิจัยมีแนวคิดออกแบบและสรางตูจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบ
หยอดเหรียญเชิงอนุรักษธรรมชาติเพ่ือมุงเนนพัฒนาศักยภาพของมนุษย ซึ่งเปนแนวทางหน่ึงที่จะทำใหอาหารปลาคงสภาพ ลด
เวลา ประหยัดทรัพยากร ผูวิจัยไดนำเอาวิชาการความรูดานไมโครคอนโทรลเลอรเขามาใชในการทำวิจัยครั้งน้ี(สุริยา ศรีวิเศษ, 

2563) โดยใชหลักการเดียวกับตูกดน้ำอัตโนมัติตามสถานที่ตาง ๆ โดยใช Arduino (ออดูโน) (Aditi Mohan and Niyati 

Tiwari, 2017) ควบคุมการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลา เพ่ือเพ่ิมอำนวยความสะดวกใหแกผูขาย มีความปลอดภัยแก
ผูขาย และยังสามารถถอดประกอบไดงายสะดวกตอการซอมบำรุงรักษา โดยที่ผูขายไมจำเปนตองมาน่ังเฝาอยูตลอดเวลา ยัง
สามารถนำเวลาไปไปพัฒนาศักยภาพของตนเองในดานอื่นได 

 

2. วัตถุประสงค 

1. เพ่ือออกแบบและสรางเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

2. เพ่ือหาประสิทธิภาพการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

3. เพื่อหาความพึงพอใจของผูซื ้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 

3. วิธีดำเนินการวิจัย 

  3.1 การวางแผนข้ันตอนการออกแบบเคร่ืองจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 

ภาพที ่1 ข้ันตอนการออกแบบเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 3.2 สวนโครงสรางเคร่ืองจำหนายอาหารปลาชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

ออกแบบโครงสรางของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ โดยมีขนาดตูสี่เหลี่ยม 

ความสูง 160 เซนติเมตร กวาง 80 เซนติเมตร ลึก 50 เซนติเมตร 
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ภาพที ่2 โครงสรางเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 3.3 ระบบควบคุมการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 ประยุกตใชไมโครคอนโทรลเลอร ตระกูล Arduino เขามาควบคุมและสั่งการ โดยใชไมโครคอนโทรลเลอรเขามา
ควบคุมการทำงานของมอเตอร ควบคุมวาลวเปด-ปดการไหลของอาหารปลา (Goh Chin Guan, 2015) ระบบพรอมทำงานรอ
รับเหรียญ 10 บาท เมื่อเหรียญ 10 บาท เขามาถูกตองระบบจะทำการปลอยอาหารปลา โดยประมาณ 100 กรัม 

 

 

ภาพที ่3 ระบบควบคุมการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

ภาพที ่4 ข้ันตอนการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

 

ชุดรบัเหรียญ               บอรด์ประมวลผล        โมดลูรีเลยค์วบคุมมอเตอร ์        มอเตอรป์ล่อยอาหารปลา 
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      3.4 การทดลองถาดใสเหรียญ 

 การหาปริมาตรของถาดใสเหรียญไดจำนวนสูงสุดกี่เหรียญ การหาพ้ืนที่ปริมาตรสี่เหลี่ยมผืนผา 

สูตรการหาปริมาตรสี่เหลี่ยมผืนผาหนวยเปนเซนติเมตร คือ =   

  (1) 

    = แทนความกวาง   

    = แทนความยาว  
    = แทนความสูง  

สูตรปริมาตรเหรียญทรงกระบอกหนวยเปนเซนติเมตร โดยใชสูตรสมการคือ = 2                       (2) 

           =    แทนรัศมีของฐาน           

          =    แทนความสูงทรงกระบอก     

3.5 การวิเคราะหขอมูล 

    คาประสิทธิภาพของเครื่องจำหนายอาหารปลาชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญใหมีประสิทธิภาพตามเกณฑ โดยใช
สูตรคาเฉลี่ย (Mean)  และ คาเบี่ยงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation)    

สูตรคาเฉลี่ย โดยใชสูตรสมการคือ        (3) 

   = แทนคาเฉลี่ย 

   = แทนผลรวมคะแนนทั้งหมด 

    = แทนจำนวนกลุมตัวอยาง 

สูตรสวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน โดยใชสูตรสมการคือ  (4) 

     = แทน สวนเบ่ียงเบนมาตรฐาน 

    = แทน คะแนนแตละตัว 

   = แทน จำนวนคะแนนในกลุม 

  = แทน กำลังสองของผลรวมของคะแนนแตละคน 

สูตรรอยละ (Percentage) โดยใชสูตรสมการคือ 

 สูตร รอยละ ตัวเลขที่ตองการเปรียบเทียบ
จำนวนเต็ม

x 100       (5) 
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3.6 การทดลองตัวหยอดเหรียญ  

 ทดลองใชเหรียญรุนราชการที่ 9 เปนตนแบบ โดยการสุมหยอดเหรียญ 10 บาท โดยการสุมทั้งหมดเปนจำนวน 

100 เหรียญ แบงเปนเหรียญรุนราชการท่ี 9 จำนวน 75 เหรียญ และเหรียญรุนราชการท่ี 10 จำนวน 25 เหรียญ เปนตนแบบ
เพ่ือทดสอบตัวหยอดเหรียญวาใชงานไดจริง ตามวัตถุประสงคการวิจัย ซึ่งผลการทดลองดังตารางที ่1 

  ตารางที่ 1 ผลการทดลองตัวหยอดเหรียญ 

หยอดเหรียญ 10 

บาท 

(จำนวนเหรียญ) 

ความแมนยำของเหรียญ 

ที่ลงชอง/คร้ัง 
ความคลาดเคลื่อน 

(%) 

รุนราชการที่ 9 รุนราชการที่ 10 

ผาน ไมผาน ผาน ไมผาน 

100 75 0 0 25 0 

  จากตารางที่ 1 ผลการทดลองตัวหยอดเหรียญ พบวา ตัวหยอดเหรียญสามารถทำงานใหเหรียญ 10 บาท (ร.9) ผาน
ลงชองรับเหรียญได จำนวน 75 เหรียญ  และเหรียญ 10 บาท (ร.10) จำนวน 25 เหรียญ ไมผานในชองรับเหรียญ แตจะออก
ในชองคืนเหรียญทั้งหมด 25 เหรียญ คาความตางความแมนยำของเหรียญที่ลงชอง/ครั้ง อยูที่ 100 % ไมมีความคลาดเคลื่อน 

  

 3.7 ผลการทดลองปริมาณของอาหารปลา 
ทดลองชุดควบคุมของกลไก โดยการกำหนดใหอาหารปลาไหลตามปริมาณที่กำหนด ประมาณ 100 กรัม เพ่ือ

ทดสอบการไหลของอาหารปลา ซึ่งผลการทดลองที่ไดเปน 

ตารางที่ 2 ผลการทดลองปริมาณอาหารปลา 
จำนวนทดลอง (คร้ัง) คาปริมาณน้ำหนักอาหารปลา (กรัม) ผลตาง 

1 100 0 

2 98 2 

3 100 0 

4 102 2 

5 101 1 

6 100 0 

7 100 0 

8 97 3 

9 98 2 

10 100 0 

คาเฉลี่ย ( ) 99.6 0.4 

จากตารางที่ 2 ผลการทดลองหยอดเหรียญใหอาหารปลาไหลตามปริมาณท่ีกำหนดประมาณ 100 กรัม พบวา ชุดควบคุม
ของกลไกการไหลของอาหารปลาจากชองจายอาหารปลา ไดปริมาณน้ำหนักอาหารปลาที่ เฉลี ่ย 99.6 กรัม คิดคาความ
คลาดเคลื่อน อยูที่ 1%  
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ภาพที ่5 ผลการทดลองหยอดเหรียญแลวระบบทำการจายอาหารปลา 

 

4. ผลแบบสอบถามความพึงพอใจของผูซื้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

  แบบสอบถามความพึงพอใจของผูซื้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

ที่พัฒนาข้ึน โดยผลการวิเคราะหประเมินความพึงพอใจของผูซื้อจากผูซื้อกลุมตัวอยาง จำนวน 30 ทาน จากผูที่มาเดินซ้ือสินคา
ในตลาดนัด ม.ศิลปากร ทุกวันพุธ โดยใชคาเฉลี่ย (Mean) คาเบ่ียงเบนมาตรฐาน (Standard Deviation)พบวา ระดับความพึง
พอใจของผูใช อยูที่ระดับ มาก โดยมีคาเฉลี่ยอยูที่ 4.38 คิดเปนรอยละ 87.60 

    

ภาพที ่6 ผูใชเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญท่ีพัฒนาข้ึน 

5. สรุปผลการวิจัย  

 5.1 ผลการออกแบบและสรางเคร่ืองจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

  ผลการออกแบบโครงสรางเครื่องใหอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ โดยมีขนาดเปนตูสี่เหลี่ยม มีขนาด
ความสูง 160 เซนติเมตร กวาง 80 เซนติเมตร ลึก 50 เซนติเมตร  

   5.2 ผลการสรางระบบควบคุมเคร่ืองจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ 

  ผลการสรางแบบระบบควบคุมการทำงานของเครื่องจำหนายอาหารปลาอัตโนมัติชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญ สามารถ
ทำงานไดตรงตามขอบเขตงานที่วาง สั่งการโดยใชไมโครคอนโทรลเลอรเขามาควบคุมการทำงาน มอเตอรจะควบคุมวาลวเปด-

ปดการไหลของอาหารปลา ระบบพรอมทำงานรอรับเหรียญ 10 บาท เมื่อเหรียญ 10 บาท เขามาถูกตองระบบจะทำการปลอย
อาหารปลา โดยประมาณ 100 กรัม  ซึ่งระบบสามารถทำงานได 

   5.3 ผลการทดลองตัวหยอดเหรียญ 

  จากการทดลองตัวหยอดเหรียญจำนวน 100 เหรียญ พบวา ตัวหยอดเหรียญสามารถทำงานใหเหรียญ 10 บาท ลงชอง
หยอดเหรียญได จำนวน 75 เหรียญ ที่หยอดเหรียญไมผาน 25 เหรียญ สาเหตุที่ไมผาน แบงไดดังน้ี เหรียญ 10 บาทแบงเปน 

เหรียญ 10 บาทรัชกาลที่ 9 และเหรียญ 10 บาทรัชกาลที่ 10 ซึ่งหากสังเกตเหรียญทั้ง 2 แบบจะมีความแตกตางกัน โดย
เหรียญ 10 บาท (ร.9) มีน้ำหนักมากกวา เหรียญ 10 บาท (ร.10) 

   5.4 ผลการทดลองปริมาณของอาหารปลา 
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  จากการทดลองหยอดเหรียญใหอาหารปลาไหลตามปริมาณท่ีกำหนดประมาณ 100 กรัม พบวาชุดควบคุมของกลไกการ
ไหลของอาหารปลาจากชองจายอาหารปลาไดปริมาณน้ำหนักอาหารปลาท่ี เฉลี่ย 99.6 กรัม คิดคาความคลาดเคลื่อนอยูที ่1% 

  5.5 ผลการทดลองถาดใสเหรียญ 

  จากการทดลองถาดใสเหรียญ  พบวา คาของปริมาตรของถาดใสเหรียญ โดยถาดมีความกวาง 10 เซนติเมตร ความยาว 
20 เซนติเมตร และความสูง 10 เซนติเมตร จะไดปริมาตร 2,000 ลูกบาศกเซนติเมตร ปริมาตรเหรียญ โดยมีความสูงและรัศมี
ของเหรียญ จะไดจำนวนเหรียญ 2,122 เหรียญ  

    5.6 ผลแบบสอบถามความพึงพอใจของผูซื้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลาชนิดเม็ดแบบหยอด
เหรียญ 

   ผลการประเมินความพึงพอใจของผูซื้ออาหารปลาจากเครื่องจำหนายอาหารปลาชนิดเม็ดแบบหยอดเหรียญที่พัฒนาข้ึน 

พบวา ระดับความพึงพอใจของผูใช อยูที่ระดับมาก โดยมีคาเฉลี่ยอยูที่ 4.38 คิดเปนรอยละ 87.60 

 

6. ขอเสนอแนะ 
1. ควรมีการปรับปรุงแกไขในเรื่องของโครงสรางใหแข็งแรงทนทานมากกวาเดิม 

  2. ควรมีการเพ่ิมเติมของการรับเหรียญทุกชนิด คือ เหรียญ 1 บาท เหรียญ 2 บาท และ เหรียญ 5 บาท 

 3. ควรมีปุมกดจายอาหารปลา เพ่ือไมใหอาหารปลาไหลออกมาทันที่หลังการหยอดเหรียญ 
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